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1 Introduction   

With the fast progressing ofCAD／CAM（Computer  
Aided Colnputing／Manufacturing）system，there  
hrrs been nn increasing demand for automated data 
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t・ioll，Ih（、t，tlぐ（LeSSratPalways飢1rt11ateSl）etWeLelL98％  

an（1100％cvellWllぐ11111（）StOfthpot）jeぐtSal・epl・OCPSSPd，   

Forthぐtrail－111gOf11”lrallletWOrk．abackl）rOl）aga－  

tinllll（jt、VOl，kwi†・l121iI11）11†，1hiddぐ111avpl、Of1811（、Il－  

rollSa11（llo－1tl）ll†iド11Sed．Tllぐtyl）lealt・rain111gtil11e  

isal）（）ltt30111i11utPS丘）rP、・CLILylOOO（Telesofleal・111Ilg  

WiflLaSCLtOf1500（1ata．Fig．6sllOWStherpsultofIleu－  

ralll（－tWOrk t｛rain‖lgWith planlle（1tp肝herdata．I3y  

thpI）r（）r）OSぐdplalllllngalgoritl1111State（1in3，683are  

Selp（・tP（lolltOf1482pxanll）1eszISizlitialteacherdata．  

Th（一aXisofal）S（・issasisthpnllnll）PrOftrailllngぐyCle，  

t11FLaXisofor（1illatCSthぐreCOgllltiollratf・Ofthetraille（1  

n（、tWOrks・TllP（・urV（li）lSOli（11ill（－istllPIpalて1111g（・11rVe  

offiぐl（、（・t（－（1teacll（、r（1ata，†heellrVeill（lottpdlineisthat  

Ofthprest．Sillぐetll（－r（▲COgnltiollrafpわrrest of（lata  

isalwayshighert11al10rt｝qualtospleete（1†ea〔・11el・（1at・a，  

thpsぐ1ftrtぐ（1teacll（、1，（lataisprov（・（ltol）PgOOdぐ11011gh  

tol■（－1）1t（1H（－Iltt・11（、Ⅵ′1101（、（、XaIl11）1ぐHl）a（・…Il（l（、恥（・†il・（、丘）1・  

trailllllgllellraln（、tWOrk．Thぐr（－for（1，†ll＝1爪）r†of（l（、一  

tflrIrlilllIlgt11ぐぐ011figllrZI†iol10fll（－XtWOrkisl・（、（111（・（－（1l）1・  

al）011t50％．  

6 Conclusions   

lll、h打＝－1）r（）1）OS（－（laIlflW tyr）P Ofi11t（、1・a（・tiv（ゝ11－川g－  

Ilitioll甘St・Plllbl・11－叩（ll・aWlllgS．Bvlllakillg‖トー、（－f  

I）rO（－ぐSSP（lol）JPCtStOgell（、1・at（、1・e（・Ognltiolll）l・Ol）O甜古＝）f  

l111k110WOl）J（ユ（、tS，tllぐ（備（・icnぐyOfthpillt（1l・aぐtil・flSyS－  

tel－1isgrf・atlyll11l）rOV（－（1wllぐ11（・0111l）al・・－（lwithtlla†of  

tllfL PXisti11gSyStflllll）l・01）OSP（11）y alltll（）1・S grOl11）7）（し  

ゎl－p．Byl）1al111111gtll（－（）r（lprillWhi（・11（）l）〕ぐ（・†Har｛11）rO－  

CeSSP（1，H11C（でSSratOOfl）rOl）OSals（・all（・川1、で1即納、a（1ilr  

tolOO乳sot・11a・†・inlllO㌔tO川1PぐaぶPH，0111さ・Ⅰ）al・tOf‖1ぐ  

Ol）ject・SllPC（1tObpl）r（）ぐ（LSS（、（1i11†era（・tiv（・1＼・．Th（、1）1all－  

nlngalgorithmcan alsohp al）l）lip（l†0（latasel（l（・ti（）11  

0fteaChcr（1ata払11rainlllgOfllfLurallll廿WOrks，Wlli（、h  

ran redllCe time spellt for deter111illatiol10fol）tilllal  
ron丘g111・atiol10f11etWOl・ks．  
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