
中文题目：零逼近语义下的规划证明系统 

 

关键词：霍尔证明系统, 离线规划, 规划生成, 规划验证, 自动推理 

 

创新点: 本文为不完全信息下的规划问题设计了相关的霍尔证明系统. 这些证明系统为零逼近规划语义提供了

规划生成与验证的推理功能且具有可靠性和完全性. 此外, 这些证明系统可为复杂的规划问题预先离线形成较

小的规划库, 再通过组合规则在线生成完整的规划方案. 从计算复杂性角度上看, 这是一种以空间换取时间的

计算策略, 我们认为这种思路可应用于一般的规划问题求解.  

 

 


