










– 

– 

– 

2015 2016 2017 2018 2019 2020

12   3         10 12    4         6 7                   12                   12  

イイベベンントト		

地球スイングバイ	

南半球局運用期間 
(CAN/MLG)	

イオンエンジン運用 ※	

Ryugu 到着	 Ryugu 出発	 カプセル再突入	打上げ	

光学航法	 合期間	



JAXA, , 
, , , 

, , , 



 [m]

 [m]

 [m
]

 [m
]

( ) 6 210 
m 30 m ÷
0.14  5  m   

( ) 12 110 
m 17 m ÷
0.16 7  m   

JAXA, , 
, , , 
, , , 

12

( ) ( ) 
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