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Y Caractéristiques pouvant étre
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RADIO CONTROL UNIT

Standard 2-channel R/C unit plus brushless electronic
speed controller is suggested for this model (combination
of small size receiver, electronic speed controller and
standard size servo is recommended).

Y Read and follow instructions supplied with R/C unit.

MOTOR AND PINION GEAR

*This kit is designed to use a brushless motor.

* This kit does not include motor and pinion gear. Choose
separately available electric motor and pinion gear
referring to page 20 of this manual.

POWER SOURCE

This kit is designed to use a Tamiya battery pack. Charge
battery according to manual supplied with battery.

FERNSTEUER-EINHEIT

Fir dieses Modell wird eine tbliche RC-Einheit mit einem
elektronischen Fahrregler fiir Brushlessmotoren vorgeschlagen
(eine Kombination eines kleinen Empféangers mit elektronischem
Fahrregler und Servo in NormalgréBe wird empfohlen).

Y Lesen und befolgen Sie die der RC-Einheit beiliegende
Anleitung.

MOTOR UND MOTORRITZEL

* Dieser Bausatz ist fiir einen Brushless-Motor vorgesehen.
*Dieser Bausatz enthélt keinen Motor und kein Ritzel.
Wahlen Sie einen getrennt erhéltlichen Elektromotor und
ein Ritzel gemaB Seite 20 dieses Handbuchs.

STROMQUELLE
Fir diesen Bausatz benétigt man den Tamiya Akkupack.
Den Akku gemaB Anweisung aufladen.

ENSEMBLE DE RADIOCOMMANDE

Pour piloter ce modéle, nous vous suggérons d’'employer un
ensemble de radiocommande 2 voies standard avec variateur
de vitesse électronique brushless (récepteur et variateur de
taille mini et servo de taille standard recommandés).

Y Lire et suivre les instructions fournies avec I'ensemble R/C.

MOTEUR ET PIGNON MOTEUR

*Ce kit est congu pour fonctionner avec un moteur
brushless.

*Moteur et pignon moteur ne sont pas inclus dans ce kit.
Se procurer séparément un moteur et un pignon en
suivant les conseils donnés page 20 de ce manuel.

ALIMENTATION
Le moteur qui équipe ce modéle peut étre alimenté par un

R TOR 246G 7OKR /ESC (5 LRE—Z—H)
2.4GHz R/C SYSTEM w/ BRUSHLESS ELECTRONIC SPEED CONTROLLER (RECOMMENDED)

2.4GHz R/C SYSTEM mit ELEKTRONISCHEM FAHRTREGLER FUR BRUSHLESSMOTOREN (EMPFOHLEN)
ENSEMBLE RC 2.4GHz avec VARIATEUR DE VITESSE ELECTRONIQUE BRUSHLESS (RECOMMANDE)
v AE—F avba—5—0KTY, )

CXESClETL o b=

TSV LAE—Z—RESC FET7 > 7) [fE2F vV TOR
2-channel R/C unit with brushless electronic speed controller

2-Kanal RC-Einheit mit elektronischem Fahrregler fiir
Brushlessmotoren

Ensemble R/C voies avec variateur électronique brushless

KB A XDESC, BERESENSHLET,
YrSmall size ESC and receiver are recommended.
*Fahrregler und Empfanger kleiner GroBe
werden empfohlen.

*Récepteur et variateur électronique de petite
taille recommandés.
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Suitable servo size

Grosse der Servos
Dimensions max des servos

FKNEH A DY —R
IFEWMTEETEA.

Y Small size servo
cannot be installed.

Y Ein kleines Servo
darf nicht eingebaut
werden.

% Un mini-servo ne
peut étre installé.

12~16mm

0

!
l

48mm ————

TSYLAE—S—(ET7N6)
Brushiess motor (6 screw holes)
Brushless-Motor

( sechs Schraubgewinde )
Moteur brushless
(6 trous de fixation)

Ed

30mm

EYETFRN\YTU—/ EHERESR
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TIRES AND WHEELS

This kit does not include tires and wheels.

REIFEN UND RADER

In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und
Rader.

PNEUS ET JANTES
Ce kit n’inclut pas de pneus et de jantes.

(EIFRRT 1)
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BODY SHELL

Purchase separately sold Tamiya 1/10 scale R/C
polycarbonate body parts set.

KAROSSERIE

Tamiya Lexan Karosserieset MaBstab 1/10 separat
erhaltlich.

CARROSSERIE

Se procurer séparément une carrosserie polycar-
bonate érhelle 1:10 Tamiya.

pack d’accus Tamiya. Charger le pack selon les Tamiya battery pack / compatible charger
indications du manuel du pack et du chargeur. Tamiya Akkupack / geeignetes Ladegerat
Pack d’accus Tamiya / chargeur compatible
(ERY 5T TFARUF Ptr:/ {24(;2L éf:rzgfﬁf)m)
= N vise (2. il
ggﬁg-’:-’:g‘fg \?VE%II%?L&&E Long nose phers Schraubstock (2.5mm Spiralbohrer)
Flachzange J - Outil & percer (2.5mm de diamétre)
OUTILLAGE Pincesabecs — >

AAEL>F (1.5mm,2mm) longs

Hex wrench (1.5mm, 2mm)

Imbusschliissel (1,5mm, 2mm) ZwIN—
Clé Alien (1,5mm, 2mm) Side cutters
Seitenschneider

flo

+RSA713— (K.Y
+ Serewdriver (large, small)
+ Schraubenzieher (groB, klein)

Pinces coupantes

Tournevis + (grand, petit) IFEH
Scissors
Schere
ISTFAT ety
Modeling knife Tweezers
Modellbaumesser Pinzette -
Couteau de modéliste Précelles

RY

File

Feile

Lime

BRI ZYIESHE (R3RE)
Instant cement Thread lock
Sekundenkleber Schraubensicherung
Colle rapide Frein-filet

KZDMIT, TSAT—THRBETT, £fe. KOOGS,
EV Tty 2—hHBEERTY,

YAssembly of this kit will also require glass tape. A soft
cloth and E-ring tool will also assist in construction.
“*Der Zusammenbau dieses Bausatzes erfordert
auBerdem ein Glasfaser-Klebeband. Auch ein weiches Tuch
und ein E-Ring-Abzieher sind beim Zusammenbau hilfreich.
YLl'assemblage de ce kit requiert également du ruban
adhésif renforcé. Un chiffon et un outil a circlip seront
également utiles.
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/\ cauTion

@Read carefully and fully understand the instructions
before commencing assembly. A supervising adult should
also read the instructions if a child assembles the model.
@When assembling this kit, tools including knives are
used. Extra care should be taken to avoid personal injury.
@Read and follow the instructions supplied with paints
and/or cement, if used (not included in kit).

@Keep out of reach of small children. Children must not
be allowed to put any parts in their mouths or pull vinyl
bags over theirheads.

/I\ VORSICHT

@Bevor Sie mit dem Zusammenbau beginnen, sollten Sie alle
Anweisungen gelesen und verstanden haben. Falls ein Kind
das Modell zusammenbaut, sollte ein beaufsichtigender
Erwachsener die Bauanleitung ebenfalls gelesen haben.
@Beim Zusammenbau dieses Bausatzes werden Werkzeuge
einschlieflich Messer verwendet. Zur Vermeidung von
Verletzungen ist besondere Vorsicht angebracht.

@Wenn Sie Farben und/oder Kleber verwenden (nicht im
Bausatz enthalten), beachten und befolgen Sie die dort
beiliegenden Anweisungen.

@Bausatz von kleinen Kindern fernhalten. Kindern darf keine
Méglichkeit gegeben werden, irgendwelche Teile in den Mund
zu nehmen oder sich Plastiktlten Gber den Kopf zu ziehen.

/I\ PRECAUTIONS

@Bien lire et assimiler les instructions avant de commen-
cer 'assemblage. La construction du modéle par un enfant
doit s’effectuer sous la surveillance d’un adulte.
@Lassemblage de ce kit requiert de l'outillage, en particu-
lier des couteaux de modélisme. Manier les outils avec pré-
caution pour éviter toute blessure.

®Lire et suivre les instructions d'utilisation des peintures
et ou de la colle, si utilisées (non incluses dans le kit).
@Garder hors de portée des enfants en bas age. Ne pas
laisser les enfants mettre en bouche ou sucer les piéces,
ou passer un sachet vinyl sur la téte.

(B=v - TUANY Y GT 2.4G 70K /ESC FET7 > 7) 14E&)
TAMIYA EXPEC GT 2.4G R/C SYSTEM (WITH ELECTRONIC SPEED CONTROLLER)
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COMPOSITION OF 2 CHANNEL R/C UNIT

1. @Transmitter: Serves as control box. Steering wheel/stick
and throttle trigger/stick movements are transformed into
radio signals which are transmitted through the antenna.
@Wheel & Trigger: Moves servos, which steer car and
adjust throttle.

2.@®Receiver: Accepts signals from the transmitter and
converts them into pulses that operate the model’s servo
and speed controller.

3. @Electronic speed controller: Accepts signals received
from the receiver and controls the current going to the
motor.

4.@Steering servo: Transforms signals received from the
receiver into mechanical movements.

ZUSAMMENSTELLUNG DER 2-KANAL RC-EINHEIT

1.@Sender: Dient als Steuergerit. Lenkrad/-kniippel- und
Gaszuggriff/- knlippelbewegungen werden in Funksignale
umgewandelt und liber die Antenne ausgesendet.
@Lenkrad und Gaszuggriff: Setzt die Servos in Bewegung,
welche das Auto lenken und Gas geben.

2. @Empfanger: Der Empfinger nimmt die Signale des
Senders auf und wandelt sie in Steuerimpulse fiir das
Lenkservo und den Fahrregler um.

3. @Elektronischer Fahrregler: Erhalt Steuersignale vom
Empfénger und regelt den zum Motor flieBenden Strom.

4.@®Lenkservo: Wandelt die vom Empfianger kommenden
Lenksignale in mechanische Bewegung um.

COMPOSITION D’UN ENSEMBLE R/C 2 VOIES

. @Emetteur: sert de boitier de commande. Les actions sur le
manche de direction/volant ou sur le manche de
gaz/gachette sont converties en signaux radio transmis par
le biais de 'antenne.
@Volant/Gachette: permettent de contrdler respective-
ment la direction et le régime moteur du modéle.

2. @Récepteur: capte les signaux de I'émetteur, les convertit
en impulsions et contréle les mouvements du(des) servo(s)
et le variateur électronique de vitesse.

3. @Variateur électronique de vitesse: regoit un signal du
récepteur et régule la quantité de courant alimentant le
moteur.

4.@Servo de direction: convertit les signaux émanant du
récepteur en mouvements mécaniques.

ey

3
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TEZHICH ST
BRI LTIEEL,
Read before assembly.
Erst lesen - dann bauen.
Lire avant assemblage.

]

K HBBEVRSOBE, FFBHILTCORICIBTABZSEDL D
CEEV, F—FBHH. FRB&EEHVELESIE. &
BUSRSDIRFEREIC TR EEL,

KNEBER Fv MEAS L KKUEFOSBREHYET,
H%E&< RTWoKURERITHATEEL, £85I LE
BITASTWETY, FRELTETIREL,

Y% Study the instructions thoroughly before assembly.

% There are many small screws, nuts and similar parts.
Assemble them carefully referring to the drawings. To prevent
trouble and finish the model with good performance, it is
necessary to assemble each step exactly as shown.

Y Vor Baubeginn die Bauanleitung genau durchlesen.

Y Viele kleine Schrauben und Muttern etc. miissen genau der
Anleitung nach eingebaut werden. Exaktes Bauen bringt ein
gutes Modell mit bester Leistung.

YAssimilez les instructions parfaitement avant I'assemblage.
%Il y a beaucoup de petites vis, d’écrous et de piéces
similaires. Les assembler soigneusement en se référant aux
dessins. Pour éviter les erreurs suivre les stades du montage
dans l'ordre indiqué.

KlECHICHFHROETR/NY TU—2ERAFTERERE>
TRELET, RESEPIYRVEDZEERIE/ Ny TU—
BLUERFRERIRBOBIRHBEE L BTH
. T,

*Charge battery pack with compatible charger (available
separately). When handling battery/charger, read supplied
instructions carefully.

*Den Akkupack mit einem geeigneten Ladegerét aufladen (getrennt
erhéltlich). Zur Bedienung von Akku/Ladegerat die mitgelieferte
Anleitung sorgfaltig lesen.

* Utiliser un chargeur compatible avec les pack d’accus (disponible
séparément). Se référer et lire attentivement les instructions et les
précautions d’emploi fournies avec le chargeur et la batterie.

KEAZERALET
BAGA/BEUTELA/SACHETA

(IN—Y DFEY) ICBREESE (B
5 TTEINIESHELTLEE L,
EBPMRICEEYET,

*To prevent carbon parts from damage,
apply instant cement (available separately)
to the edge. It also works as insulation.
%Zur Erhéhung der Karbonteilefestigkeit
Sekundenkleber (separat erhaltlich) auftra-
gen. Wirkt auch als Isolation.

YPour renforcer la chassis carbone, ap-
pliquer de la colle rapide (disponible
séparément). Sert également d’isolant.

3x6mmAAME X
Screw

Schraube
BAS3 x13 Vis

BA32
av/NIVoAY R A
Lower bulkhead A
Differentialtrager unten A
Cloison inférieur A

BA24

m Ly BAVE S0y 1
Lower deck
Chassisboden

Chassis inférieur
des ouvertures.

avFvE
Lower deck
Chassisboden
Chassis inférieur

KN\ FU—BEREADTSRATF—THINGEWNKSICF—F BT NOEBYMIZE LT EEL,
*n order to stop glass tape used to secure battery from tearing, file edges of openings.
%Um zu verhindern, dass das Glasfaser-Klebeband zum Sichern der Batterien reiBt, sind die
Kanten der Offnung abzurunden.

Y Pour éviter de déchirer le ruban adhésif renforcé qui maintient les accus, limer les bords

BRRGIEER

Instant cement
RFvhH— K EEE Sekundenkleber
Sticker *The other side Colle rapide
*Andere Seite
*Autre coté

DN Ib o~y ROERY 317
Attaching rear bulkheads

Einbau der hinterer Differentialtrager
Fixation des cloisons arriére

BA33
| mLyJAVIZ/2aNV0 o :]
Lower bulkhead B

Cloison inférieur B

1X-b

BA36

BA23 /7Q/ 4 < Tﬁ

BA23
2. o

ENL—FFRAIT b 1X-a
Suspension mount 1X-a
Aufhangungs-Befestigung 1X-a
Support de suspension 1X-a

BA24
21

w/NL— MR TR 1X-b
Suspension mount 1X-b
Aufhangungs-Befestigung 1X-b
Support de suspension 1X-b

BA36
X2

/XL — YR T bRR—H— (0.5mm)
Suspension mount spacer
Aufhangungs-Distanzstiick

Entretoise de support de suspension

BA3 3x6mn

ZE!

NOTICE

Differentialtrager unten B

KTV TAY FIFA, BISER LTI TREE L,
*Note left and right of rear bulkhead.

 Beim hinteren Differentialtrager auf links und rechts achten.
% Noter I'orientation droite/gauche de la cloison arriére.

* Ty —VRIEEEZS,

¥ To change chassis rigidity |'

* Steifigkeit des Chassis verandern |{.W|Uh
YPour modifier la rigidité du chassis

b P21

BA35 BA34
E—R—<IUUF a2 —RIX b+
Motor mount Center post
Motortrager Mittelpfosten
Support moteur Colonnette centrale

BAS 3x6m

BA3

3X6mm
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*OT/ULIAY FIFA. BISERLTIYMF T REL,
Note left and right of front bulkhead.

I\eiglel=> *Beim vorderen Differentialtrager auf links und rechts achten.|
YNoter 'orientation droite/gauche de la cellule avant.

Az bNIvo Ay FOBY 315
Attaching front bulkheads
3xXé6mmSAME R Einbau der vorderer Differentialtrager
Dﬁmm Screw Fixation des cloisons avant
BA3 x1o  Schraube

BA32

RFFYVIRIE N .
Steering post a7/ oAy R A
| e, | Gkl
tt i i
BA22 Colonnettes de direction Cloison inférions A
X2
BA25 BA33
= x1 a7 Lo~y KB
R . Lower bulkhead B
R<7A [/—.Hi17 72k 1Ca Differentialtrager unten B
Suspension mount 1C-a Cloison inférieur B

Aufhangungs-Befestigung 1C-a

Support de suspension 1C-a | —]
BA26 BA26 1cb— |
X1 1
= o>
2L~ FFRTH R 1Ch BASG// o‘.L . ] T
Suspension mount 1C-b © =
Aufhdngungs-Befestigung 1C-b T s
Support de suspension 1C-b |/E
i (1)
e Tof BA25 1c-a
BA36 R
X2 I - BA36

|

I\ — MR T FRR—H— (0.5mm)
Suspension mount spacer

Aufhingungs-Distanzstiick BAS3 3x6mn ]
Entretoise de support de suspension %

BA3 3><6mm<'g

3

I
¥

2x8mmNAZy ETEX
BA5 Tapping screw
X4 Schneidschraube S, = -
Vis taraudeuse FYTIDEIPIIT  xzmzicAnsd.
Gear differential *Fit into grooves. BA41
15107 Y5 Kegeldifferential *in die Ausnehmungen einpassen.
Ball bearing Différentiel a pignons KInsérer dans les rainures. A BEEANET,
BA8 ggggﬁgﬁ; 3 *Fit into grooves.
x2 billes K ENWVICHTIERYE T, GV2 :r::g; Q:anehmungen
*Remove. *Insérer dans les
*Entfernen. !
850A44)b *Enlever. rainures.
BA10 Metal bearing . 1
X2 Metall-Lager -
Palier en métal BAT1 ——— (& 1B éjﬁm
5 5X10X0.3mm .
5X10X0.3mm>/Ls Do A RA f
BA11 Shim
X2 Scheibe <<GV1 >> <<GV2>> BA16 BA44
Cale (5mm ) 37TFYFI7S——
3%x5%0.1mm</ Ly BA45 BA17 Differential pulley
BA13 i o Zahnriemenrad
@ I X4 gg;:;ibe #_—\"7-7_7’——') —r3 Sm Poulie de différentiel
Cale Differential case =
Differentialgehause "s"
5mOY4 Carter de différentiel |
BA16 ~ O-ing BA13 (@) ——BA10ss0
X2 O-Ring 3X5X0.1mm !
Joint torique
- &
— 1.6X8m v 7 b GV1 . BA27
§2A1 9 ﬁhﬁﬂ A \\\\\\\\
cnse N tFRE
Axe Gv1 & Turn upside down.
= Die Oberseite nach
—— et © unten crehen. 4.
Cross shaft BA20 D BA13 Retourner. ,\\\,\\
Kegelradwelle ) $
BA20 x2 Axe support de A 3x5x01m A
planétaire GV1
BA27 x2 3 7 Gv1
O | F7varvb /
Differential joint BT ABTIEANET, —
Differential- Fit into grooves.
Gelenkkapsel Y in die Ausnehmungen Eﬁ?
Noix de différentiel ‘e;npassen.
Insérer dans les
rainures.
BA41 x1
7R F7AA1L GEH) %
gasket Differential oil
Differential- Differential6l
gehause- Huile de différentiel ﬁ
Dichtung
Joint de carter d "
P i - ‘
\u}
OPTION SmOu (35 y
moys s (3 i M -
ar TS i =) W
BATT 0-Ring (oraun) n 1 1510
oint torique
(brun) o K BA44LBAASDEIDIER EDOEET,
*L—ZDBIERLET, XONETTIACIEANET, - Align marks on BA44 and BA45. %)
el ° *Fill with oil up to the level of GV1. ; ; K1
*For use in racing setups. " . - = sk Markierungen auf BA44 und BA45 zueinander
f acing setups. *Mit Ol bis auf Héhe von GV1 fiillen. cht
Y Bei der Abstimmung fiir Rennen benutzbar. sk Remplir jusqu’au niveau de GV1. ausrichten.

*Pour les réglages compétition. *Aligner les repéres de BA44 et BA45.
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3x8mmFRAILER
Screw

Schraube
BA1 x4 Ve

5X5mm7< A Em—R—Ib (H5)
O:mmm Ball connector
Kugelkopf

BA7 x2 Connecteur a rotule

2.6X8mmSAME X
Screw

BA4 x2 Schraube
Vis

3.2mEY >
BA6 E-Ring
X1 Circlip

8407 SV INT UG
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BA12 4x6%x0.2m>L

X2 Shim
Scheibe
Cale

O

BA37 x1

20TAA > T—1—
Main pulley
Haupt-Zahnriemenrad
Poulie principale

BA38 x1
20TRS AT F—U—
Drive pulley
Antriebsriemenrad

Poulie d’entrainement

=) P20

@l] BA15 4X1.0mAN—4—
x1 Spacer

Distanzring
Entretoise

FT, 1BTRN—F Y —DIFEIER.
YWhen using 111T or 113T spur gear.

% Bei Verwendung von Zahnradern mit
111 oder 113 Zahnen.

YAvec couronne 111 ou 113 dents.

{FZA TNV )/ Drive belt
Antriebsriemen / Courroie

KA YBAFTEY, Ul LEWTKIES
W 7 F— FAIVEDIFHEVNTLIEEL,
% Do not crimp or twist. Do not apply any
thinner or oil.

*Nicht knicken oder verdrehen. Nicht mit
Verdtinner oder Ol in Beriihrung bringen.
Y Ne pas plier ou vriller. Ne pas appliquer
de diluant ou lubrifiant.

FAUV FDBIRDETERS/NFITTW
RWITEIWESTLEE L, Fieo BTV
Aofct) DUTLE>fS. Filbesz
B]LTLEELY,

*If drive belt becomes frayed, cut off
excess fiber with scissors. When worn out
or overstretched, replace drive belt.
*Falls der Antriebsriemen ausfranst,
Uberstand mit der Schere abschneiden.
Den Antriebsriemen ersetzen, wenn er
verschlissen oder tiberdehnt ist.

% Si la courroie s’effiloche, découper les
fibres avec des ciseaux. Si elle est usée
ou détendue, la remplacer.

FY T IO T
Attaching gear differential BA7 <A
Einbau des Kegeldifferentials 5x5mm (H5)

Fixation du différentiel a pignons

BA28
DR ETACYAVIZ/Za07 .\
Rear upper bulkhead A
Hintere, oberer Differentialtrager A
Cloison supérieure arriére A

*KIOVEAS TEOGEICES &S5 ICH)

IfRHFTLIEEL, Ad
*Attach K1 as shown noting position of B
triangular mark. 3X8mm

%K1 wie abgebildet anbringen und dabei
auf Lage der dreieckigen Markierung
achten.

*Fixer KI comme montré en notant la
position de la marque triangulaire.

CAY

By —" |

(BY

BA1

3X8mm

A7
5x5mm (H5)

BA29

DR WESIACIAVIZZZa07 o -}
Rear upper bulkhead B

Hintere, oberer Differentialtrager B
Cloison supérieure arriére B

~NJVE (&)

Drive belt (short)
Antriebsriemen (kurz)
Courroie (courte)

RIN—F VDR 1+
Attaching spur gear
Stirnradgetriebe-Einbau

Fixation du pignon
intermédiaire

BA21

2= 7T b

Center shaft Lh &)
Hauptwelle ~J
Axe principal BA37 Drive belt (long)

20T Courroie (longue)

BA4 2.6x8m

*~NJVE B) EBRYUFIFET,
YrAttach drive belt (short).
*Einbau Antriebsriemen (kurz).
*Fixer la courroie (courte).

Antriebsriemen (lang)

BA42 16TR/N—F¥

Spur gear
Stirnradgetriebe
Pignon intermédiaire

BA12 4x6x0.2m

/

BA4

2.6X8mm
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o

3x8mmASARER
Screw

Schraube
BA1 x4 Vie

3X5mmrSARER
Screw

BA2 x3 Schraube
Vis

5X5mm7SAER—R—)b (H5)
Oj]lﬂﬂmm Ball connector
Kugelkopf

BA7 x2 Connecteur a rotule

15107 YU > 5
Ball bearing
BA8 Kugellager
X2 Roulement a billes

5.5X1.0mmANR—H—
@” BA14 55x1.0m2oy

X2 Distanzring
Entretoise

2X9.8mn>+ 7 +
BA18 Z
( ) haft
X2 Achse
Axe

BA40 x2

FALO MY
:" Direct cup

Direktantriebs-

Mitnehmerhiilse
Coupellie directe

REEBEMEALEY
BAG B/BEUTEL B/SACHET B

Attaching front direct pulley
Anbringung der vorderen
Direkt-Antriebsscheibe

Fixation de la poulie directe avant

CAY gsm
5X5mm (H5) Ki
BA14

5.5><1.0mm\@

6 7Y 2L Y N —U— OB S

BA30
OV P yIS—INIbIAY R A BA8
Front upper bulkhead A 1510
Vorderer, oberer Differentialtrager A

Cloison supérieure avant A

(B g?ﬁm 5

BA31
70> c7YIN—INILI Y F B
Front upper bulkhead B
Vorderer, oberer Differentialtrager B
Cloison supérieure avant B

3X8mmARARER

Screw

Schraube
BA1 x2 Vie

5X5mm7sAEO—R—)L (H5)
Ball connector
Kugelkopf
BA7 x3 Connecteur a rotule

BA14 5.5%1.0mmRR—H—
@H X2 Spacer

Distanzring
Entretoise

3X0.7mmAN—H—
@[I EZB 12 % r"mSp’;cer

Distanzring
Entretoise

3X5X0.1mm>/ Ly
O Bae o
Scheibe
Cale

() T

BB16 3x42mR—/\v oL+ 7t
X2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

e

BB17 3x18mZ—>/\wvo)Lv Tk
X1 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

5mm77 Y v AR —
Adjuster
Einstellstiick

BB18 x6 Chape arotule

BB22 RAFTITT—1

X2 Steering arm
Schubstange
Commande de direction

/L,
(AT e e

ATFTITTUvY
518 23 Steering bridge

Lenkungs-Briicke

Pontet de direction

Platzierung achten.
\ *Noter le sens.
BA18

2X9.8mm

BA43
Eéfm 37TIV YA F—1)—
37T One-way pulley
37Z Riemenscheibe des
Freilaufs
\\ Poulie 37 dts de roue libre
K EBGRDEEITEE,

Y% Note direction.
YAuf richtige

&

X N N

\ BA39Q 1L bRLs—
Direct holder

Direktantriebs-Mitnehmer

Support direct

K ESRDEEITTER,
28;%18?““ % Note direction.
- FAuf richtige
Platzierung achten.
*Noter le sens.

BAS8 1510

ANV (R) ERUGTETD,
YAttach drive belt (long).
*Einbau Antriebsriemen (lang).
*Fixer la courroie (longue).

RFT I G TAIN—DRHILT
Steering linkage

= Steering rod
Lenkgestange Lenkgestange <
Barres d’accouplement Barre d’accouplement 6mm
SBXASZm “©5) BB17 3x18m
<A o)
BB18 5mn
BA1
3X8mm ol
BB18 sm )(’3

BB23 BA14 5.5x1.0m BB18 smn
BB12
3X0.7mm

BA13

3X5X%0.1mm

BB22 -

BA7

5x5mm (H5)

(RFF7ITOYEY <<A>> C::m N u

W 7 mml-ﬂ-lnm—@

G @]mml-ﬂ-lnm ]

le—— 27.3mm —>{
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3x6mmSAFERX
Screw
Schraube
BB1 x2 Vie

6.5X3.05X TmmANR—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

Ol
O

5X7X0.1mm</ Ly
Shim
Scheibe
Cale

BB13
X2

3x6mm7SARE R

Screw
BB1 xo Schraube

Vis

3x10mm7SAME X
Screw
Schraube

BB2 x1 Vis

3x6mn7SAMEX
Screw
Schraube

BA3 x1 o

Ol

630NFT U
Ball bearing
Kugellager
Roulement a billes

BB7
X2

3X5X0.1mm= Ly
Shim
Scheibe
Cale

BA13
X2

NIVERZER TV B
Belt stabilizer mount
Halterung des
Riemen-Stabilisators
Suport de stabilisateur
de courroie

BB24
x1

TAMIYA 5 CRAFT TOOLS

BOIBRBUREEIDDIHOE—F. KiBIR
EHETEFS—ICRSHLWIEPIST Y-
. MAREEL<, BOPTVERESIRTT.

SIDECUTTER for PLASTIC
BBZv/N—
(F52RFvom)
== =
ITEM 74001 N
LONGNOSE w/CUTTER
SYFRTF

e

ITEM 74002 V

(+)SCREWDRIVER-L
T5RKS51/5— LEX100)

Eeaaoo oo
ITEM 74006

(+HSCREWDRIVER-M
TSRRSA /i~ M(@AX75)

- R

ITEM 74007

Attaching steering linkage
Einbau des Lenkgestanges

©

Fixation des biellettes de direction

BB1 3x6m ‘—% <5
BB8 6.5x3.05x1m JQT
BB13 5x7x0.1m M

RFT YT ITAIN—DEIfFF

BB1 3x6mn
<A

L KRTTITTANN—ENIVE (B) Of%E
ELTERUMITETD,
% Position inside of drive belt (long).
*Innerhalb des (langen) Antriebsriemens
“-anordnen.
*Positionner a l'interieur de la courroie
(longue).

~
\ ~
S LD

\\‘ »\**

T yIN—F v F OB fFF
Attaching upper deck
Einbau des oberen Decks

10

Installation de la platine supérieure

BA13

3X5X0.1mm

BB1 3x6mn

* I —IAORIHFHEDVESIF T v/ \— Ty F DRI S EH > TREL TS,
+%Shave the edges of upper deck and adjust if attachment to chassis is too tight.

% Schaben Sie die Kanten des oberen Decks etwas ab und passen sie an, falls die
Befestigung zum Chassis hin zu knapp ist.

JAjuster en pongant les bords de la platine supérieure si la fixation au chassis est
trop juste.

BB2

3X10mm

$o

K
—
é—BAS

3X6mm

s

TyIN—TyF
Upper deck
Oberes Deck
Platine supérieure

BB1 3x6m

KT VIN—F v FENIV O E
CBLTEWAHITEYD,

*Position inside of drive belt.
Y Innerhalb des Antriebsrie-
mens anordnen.

YPositionner a l'intérieur de la
courroie
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)77 —LDEY 1 F =
8 o ) m Attaching rear arms BB6 CO ) — J'.
o N Einbau der hinteren Lenker =
3x8 mex =
[Dﬂmmm mmlsz,?;w Fixation des triangles arriére % BBS sm / ) 1.8mm
Schraube I
Vis

BB3 x2

o eemiga BB6 BB9

N 5.5X3.0mm
Schraube
BB4 x2 Vis 1 : @\/
S5mnE O —R—)b

Ball connector
Kugelkopf
BB5 x4 Connecteur a rotule

HRR—IV
BB6 Suspension ball
X4 Aufhéngungs-Kugel

Rotule de suspension

@ BB9 5.5%3.0mz~—4—

N
BA14 /;@\@ BB5 sm
5.5%1.0mm 2N
@\— BB6

X2 Spacer

4 Distanzring 0\@/ BBi1
| Entretoise R 5.5X0.5mm @
| \ .
BA14 5.5X1.0mmR~R—H— a
| X2 Spacer
| Distanzring
{ Entretoise g KV UREZES>TBBEHZELELK
. SITHEIIITET,
@ ” BB11 5.5%0.5mz~—4— *Apply grease to BB6 and make sure not to
X2 Spacer lose them during assembly.
Dlstanzinng %Aus BB6 Fett auftragen und darauf achten,
Entretoise

dass beim Zusammenbau nichts herunterfallt.
* Appliquer de la graisse sur BB6. Attention &
ne pas les égarer durant 'assemblage.

BB15 3x46mm¥+7
X2 Shaft
Achse

w

BB20 H®&AR<UUEHIF

X1 Suspension mount 1F
Aufhangungs-Befestigung 1F
Support de suspension 1F

J o U]

BB21 %A bFAXR—4— (0.5mm)

X1 Suspension mount spacer
Aufhangungs-Distanzstiick
Entretoise de support de
suspension

K Y RAT7—LDEEHNBNSEE. BREH>THBLTIILEEL,
YShave suspension arm and adjust clearance if it does not move
freely.

Y Schaben Sie am Lenker der Aufhdngung etwas ab und stellen
Sie das Spiel ein, falls er sich nicht frei bewegen kann.

Y Poncer les triangles si la suspension ne bouge pas librement.

*BB1CHZTERALET,
% Can be used in place of BB11.
%*Kann anstelle von BBi11
benutzt werden.
Y Peut étre utilisé a la place de BB11.

3X5X0.3mm>/ L
©] 881 5
Scheibe
Cale

BB21 (0.5m)

BB3
3X8mm
@ @ TOY MNP —LOBHITT -
- . - Front arms BB6 (O ) —
. Vordere Lenker — v
(mm 4X8"‘m¢\si'r;'fx Triangles avant é/ = 2.2mm
BB4 xz  Schraube A BB4 fxom |
Vis 52, \@

! BB6 g Al BBG > BA14 —& Wy
Suspension ball Q) 5.5X1.0mm
x4 Aufhangungs-Kugel QA
Rotule de suspension >
NN =7 BB15
| SmmEO—R—Jb 3X46mm
n O:Qﬂmﬁm Ball connector
Kugelkopf

BB5 x2 Connecteur a rotule S
= BB4
BB10 5.5X2.0mmR~<—H— \ 4> 8mm
X2 Spacer S
Distanzring <<R>>
Entretoise
BA14 5.5X1.0mn2A~X—H— /@ BB5 sm
BB14 A
x4 Spacer _3X5%0.3mm 2N
R Distanzring D1 O\ . BB6
Entretoise ~ @;)/
N A BA14
5 7 5.5X1.0mm
BB14 3X5X03mL @/
Ol & Shim l BB5 &
cheibe 5mm .
Cale
| | KRA—ILBFSTBEREESTIEE, , =
N % Cut off if wheel comes into direct contact witharm. . : BB6
BB15 3x46mmi+7 % Wegschneiden, falls die Rader am Querlenker streifen.
X2 Shaft Y Couper si la roue entre en contact direct avec le triangle.
Achse

Axe
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3X8mm7SAMER
Screw
Schraube
Vis

BB3 x2

REECEFEALEY
BAG C/BEUTEL C/SACHET G

14}

1.6X4mF vy T XY 21—
Cap screw

BC1 x2 Zylinderkopfschraube
- Vis a téte cylindrique
5x8mm7sAEO—R—Ib
Ball connector

Kugelkopf
Connecteur a rotule

BC6 x2

@l

BB13

X2

10507 U5
Ball bearing
Kugellager
Roulement a
billes

BC7

x4

5X7X0.1mm>/ Ly
Shim
Scheibe
Cale

5X6.4X1.5mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

5.5X3.0mmAN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

2X10m¥+ 7 +
Shaft

D

BC14 x2

Achse
Axe

2X9.8mm>v 7 k
Shaft
Achse
Axe

o[ mm

BC18 RA—IVT IR IV
X2 Wheel axle
Rad-Achse

Axe de roue

H

BA18 x2

&=

702 7 —LOBRYLF
Attaching front arms

Einbau der vorderen Lenker
Fixation des triangles avant

®

BB19 #&X<7rhk1C

Suspension mount 1C
Aufhangungs-Befestigung 1C
Support de suspension 1C

7

BB2{1 #ARYYFRR—1— (0.5mm)
Suspension mount spacer
Aufhangungs-Distanzstiick
Entretoise de support de

44

)

©

44mRA T ¥ T+ (F)
Swing shaft (blue)
Querwelle (blau)
Axe (bleu)

BC19
X2

TORIVIZYT
Axle ring
Achsring
Moyeu

BC20
X2

JOXRINAEH—
Cross joint
Kreuzzapfen
Joint croisé

RA—IVINT
Wheel hub
Radnabe
Moyeu de roue

@,

BC21
X2

BC26
X2

Madenschraube
Vis pointeau

BB1{ 5-5%0.5mX~X—H—

x4 Spacer

3X3mnA ERY
mm} Ezc 2 Grub screw
: l] Distanzring
Entretoise

——— L L
Shaft
BC12 x2

Achse
o C ) T

Axe
BC17 3x32m&—rR\voibv7+
X2 Turnbuckle shaft
Spann-Achse
Biellette a pas inversés

5mm7 Y v AR —
Adjuster
Einstellstiick
Chape arotule

BB18 x4

suspension
@ UXTORIVDRHIIT  kBROEEISERLTIEL,
Rear axles - Y*Note direction.
Hinterachsen 1ﬁu§ rﬁ:tisgei Zlatzmrung achten. BC19 @4 <<R>>
Essieux arriére ote ’ BA18 R BC6 5x8mn
BC6 2x9.8mn Y3 BB 5.5x3.0m
5X8mm B |
=] BC71050
BC7

BB9—)

5.5X3.0mm

L

1050

)

.5mm

BT My
2

El

BB13

5X7X0.1Tmm

% Make 2.5mm hol
%2,5mm Loch wie

%
.

H2.5mm KL EBLET,

Percer un trou de 2,5mm comme indiqué.

R .

C20
0 1050

N \
BC19 BC26 e
W o 2
BC1 - \w =/
1.6X4mm \
. - Vay L>F (1.5
e as shown. KFHT EHECLSIELET, Il-l\eéﬁench a.5m
et | % Do not overtighten. Imb hlissel
abgebildet bohren. *Nicht ganz einschrauben. (.!)-Té XT'Z‘;: usse

Y Ne pas serrer trop.

U7X VOB ST
Attaching rear axles
Hinterachsen-Einbau
Fixation des essieux arriére

BC17 3x32m

&

F2{EEVE T,
*Make 2.

SR

Ne N
@y Q

BC2 3x3m BB11 s5.5x0.5m

%2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

Ew.wm »I (GY)

BB11 29
5.5x0.5m (@ f=

\\ 4]

BC2

3X3mm

BB11

5.5X0.5mm

NAEELYF (1.5m)

Hex wrench
- BC12 . Imbusschliissel
2.6X25mm Clé Allen
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YcNote direction.
Front axles YAuf richtige Platzierung achten.

@ @ OV PR IVORRIHFIIT KEROEEITEERLTIEEL,

3X10mn7SAME R Vorderachsen BCi6 ‘ ‘JNoter le sens.
Screw Essieux avant 1.6%9mn
BB2 x2 Schraube N
Vis KBV ET, ‘ &) ’ \
W — *Make 2. f O
16x4mF vy TRT1 2 *2Satzanfertigen.  (£5) - ! = AUV ET,
Cap screw KFaire 2 joux N { g *Remove.
BC1 x2 Zylinderkopfschraube Jeux. ' —— e,
Vis a téte cylindrique BC30 SR -
3 44mm RS AT v T b *Enlever.
sxommF~AEn—~R—L (&) : Drive shaft
Ball connector (short) BC33 Achswelle

Kugelkopf (kurz) Arbre d’entrainement
BCS x2 Connecteur a rotule

(court)

AECO—R—L (HS) i\é@ BC26

BA7 x2 ngﬁecstgur arotule <<R>> 5B§A>i1 mem BC9 /W\f
Sxaaxt.sm AL ¢
K BC32 -

.t
BC7x2 &5\ \3 N %
10507 >y | S =4
| D Kagoaomr BA7% ’ ,&3@ BC32 \\\\\\\\\Q ?&ﬁ \ BC14
5 2) | <
cl

mm

=
R

BC7

1050

Roulement a billes 5 5mm
BC8

(H5)
BC8 x2
D 105077 % (3mmiE) Wy 1050 Gm)
- Ball bearing (3mm)
Kugellager (3mm)

Roulement & billes (3mm) BB13 BC7 SB§A><1 1‘.10mm l(\}
O 5
q

BB13 5X7X0.1mm/Ls 5X7X0.1mm 1050
5X6.4X1.5mmAN—H—
Ollee ™5 w
i X2 Distanzring

BC5 @wy

5X9mm
BC11
BB11
5X9mm

4.5X4.0mm
Entretoise BC5 —% 3-3%0.5mm s
5.5X0.5mmAN—H— :
Ol sen "5 .,
X2 Distanzring BC11 | @R @D
Entretoise 4.5X4.0mm 5 w
BC10 45X47m7 5> 7 (Far), Fau) \@\J < my
x2 Kragonronr ‘b NG ¢ P €S

Shim
X2 Scheibe
Entretoise ‘\
@ I:I BA14 5-5%X1.0mmANR—H— \)

Cale
Spacer
x2 Distanzring

Tube a flasque

BC11 45%40m7>>I17 l 4.5X4.7mm
X2 Flanged tube :
Kragenrohr
Tube a flasque
R *2.5mnFUJLEBLET, BB2
—/) wam"‘gh“’z ~ *Make 2.5mm hole as shown. 3%10mm
a , X
BC14 x2 Achse b*oif&'m Foch wie abgebildet /% E/*u\—z‘;ch LSS T EICERLET,
Axe YPercer un trou de 2,5mm BC10 #*To ensure smooth movement, do not overtighten.
R comme indiqué. Y Zur Sicherung der Beweglichkeit nicht zu fest anziehen.
— 1.6X9mm/+ 7 + 4.5X4.7mm *Pour un fonctionnement souple, ne pas serrer trop fort.
Shaft
BC16 x4 Achse
Axe 702 7o XIVOBY T es ’« 16.7mm ﬂ
RA—IVINT Attaching front axles Smn77 2w R 52—

BC26 Wheel hub Vorderachsen-Einbau éi?]j:tst:l?gtﬁ ok @MM
x2 Radnabe Fixation des essieux avant Chape a rotule

Moyeu de roue

*2{EEYET, BC17 3%32m BB18 5mn
*Make 2. EEZAVEA 2 A
:I:l:mmmm %2 Satz anfertigen. Turnbuckle shaft W
Y*Faire 2 jeux. Spann-Achse
- BC29 WhILEY 7R ILwTh Biellette a pas inversés ﬂ
X2 Wheel axle /)
Rad-Achse
Axe de roue
BB18 sm
- WHILE Y

PEESAVAC o4
92031 Joint pipe

Verbindungsrohr
Tubes de liaison

WHILE >

BC32 7oziu>s
x4 Axle ring
Achsring
Moyeu <<R>>
BC33 whiLa>r
X4 IRARRINAH—
Cross joint
Kreuzzapfen % 2.6X22mm
Joint croisé -
N ) v p
3X3mA EXY “\\\\\\\\\ V=& % *ZF71)>»5 0y FL R
Grub screw A~ ' WYIHFE T,
Madenschraube ™ = % Connect steering tie-rods.
Vis pointeau % Spurstangen anschlieBen.
T % Connecter les biellettes de
N o | 2.6X22m>/ v 7 b direction.
Shaft BC2—8 2.6%22mm
BC13 x2 //:\\chse 3X3m
xe
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3X2.5mn1ERY
Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau

BC3
m X8

s5mm7 Y v REZ—S
5?22 Adjuster
Einstellstiick

Chape arotule

©

=)
BC24

Oy FR bw/N—
Rod stopper
Gestédnge-Stellring
Bague de renvoi

REZETIVF
Stabilizer end
Stabilisator-Endstiick
Extrémité de barre
anti-roulis

BC25
X4

RZESAF—DEHIHILT
Stabilizers

Stabilisatoren

Barres anti-roulis

(U
Rear

Hinten
Arriére

BC22

Smm

®

BC22 BCS3x2.5m
> BC27
YYREESAY— (ETATLYTH)
* BC24 Rear stabilizer rod (medium-soft)
Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
— é Barre anti-roulis arriére (moyenne-mou)
(—
e N
BC25 f
AF@ BC3 BC22 BC3 3x2.5m
3X2.5mm Smm
Tmm é
* BC24
A
(AP 4
Front
Vorne BC25 ?
Avant BC3
3X2.5mm

Tmm

o
\@— BC3
3X2.5mm

é?— BC25

BC22

5mm

3X2.5mm

BC24

/@.: BC3
&
6?7

BC25
\@— BC3
3X2.5mm
BC24
A B
3>8§mm
BC28

IOV FREZESAY— (TATLYTH)
Front stabilizer rod (medium-soft)
Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich)
Barre anti-roulis avant (moyenne-mou)

3x6mn7NAMEX
Screw
Schraube
BA3 xa ¢
3X3mnf EXY
mm §4CZ Grub screw
Madenschraube
Vis pointeau
5x10mm7SAEO—~R—/b
Ball connector
BC4 xa Kugelkopf
C Connecteur a rotule
5mm77 Y v RA—
Adjuster
Einstellstiick
BB18 x2 Chape arotule
A7 I AR —
@l- Adjuster
. Einstellstiick
BC23 x2 Chape arotule

#BC24£BC2 BmnA EXRY) TREES A
P—DHEDOEEDELLET, B1H7aE
SHEVESITERLTEE L,

Y Secure stabilizer in proper position
using BC24 and BC2 (grub screw). Do not
overtighten such that the stabilizer cannot

move.

YDen Stabilisator in geeigneter Stellung
unter Verwendung von BC24 und BC2
(Madenschrauben) befestigen. Nur so
stark anziehen, dass sich der Stabilisator
noch bewegen kann.

Y Fixer la barre stabilisatrice dans la posi-
tion requise au moyen de BC24 et BC2 (vis
pointeau). Ne pas serrer trop fort pour
éviter de bloquer la barre.

BC2 3x3m

R2EZAF—DEW T
Attaching stabilizers
Anbringen der Stabilisatoren

Fixation des barres anti-roulis

Uy
Rear

Hinten
Arriére

(Zarky
Front
Vorne
Avant

\ .
f

K5 /@

BA3 3x6mm/%

K2MEEVET.

*Make 2.

%2 Satz anfertigen. BC4
Y Faire 2 jeux. 5X10mm

25.5mm

BB18

5mm

G-

YUY REZESAH—

Rear stabilizer rod

Hintere Stabilisatorstange
Barre anti-roulis arriere

K5

\ X
\ BA3 3x6mn
©
W”’iCZ

3X3mm

BC4 é
5X10mm

F2MBIEVE T,
*Make 2.

%2 Satz anfertigen.
*Faire 2 jeux.

JOY bREESAH—
Front stabilizer rod
Vordere Stabilisatorstange
Barre anti-roulis avant

K5

BAS3 3x6mn
'\\%(
Y@

BC2

3X3mm

12
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KEDEMEALEY
BAG D/BEUTEL D/SACHETD

2mmEY >
E-Ring
Circlip

EX b
Piston
Kolben

[=B2 s Ed
Rod guide
Stangenfiihrung
Guide d’axe

o T

BD5 x4 EX oy ik
Piston rod
Kolbenstange
Axe de piston

12moY > %5
O-ring
0O-Ring
Joint torique

BD6

X4

3mOU > (Ua>:H)
Silicone O-ring (blue)
Silikon-0-Ring (blau)
Joint silicone (bleu)

BD8 x4

AUN— o5~
Damper cylinder
Dampfer-Zylinder
Corps d’amortisseur

BD10 x4

Oy FAACFFvy T

Rod guide cap

Kappe an der Gestangefuhrung
Coupelle de guidage d’axe

BD14 x4

ATV T ITF—F—
Spring retainer
Feder-Spanner
Butée de resort

BD9 x4

I E—F vy
Cylinder cap
Zylinder-Kappe
Capuchon d’amortisseur

=
==

BD11 x4
@

AMWARTIVT (VT B

Coil spring (soft, black/red)
Spiralfeder (weich, schwarz/rot)
Ressort hélicoidal (souple, noir/rouge)

TV —Ib

Qil seal
Olabdichtung
Joint d’étanchéité

BD15 x4

XTI RIVE—
Spring holder
Federhalter
Embase de ressort

BD16
x4

BUN—DIEIHIIT 1
Damper assembly 1

20

Assemblage des amortisseurs 1

BDG6 12m

Zusammenbau des StoBdampfers 1

BD1

2mm

14{1’15 VET,

Make 4.

%4 Satz anfertigen. ;Brm? 1
*Faire 4 jeux.

*FLIAHET,
Y Snap on.
*Einschnappen.
*Insérer.

* v T b EFIXEDIFIENE
SITERLTLIEE L,

% Be careful not to damage
piston rod.

Y Vorsicht! Nicht die
Kolbenstange beschéadigen.
*Ne pas endommager I'axe
de piston.

@ LUIN—FAIVDANT :;‘A@:’Ezii
Damper oil akes. =~

= = %4 Satz anfertigen.
Dampfer-Ol *Faire 4 jeux.

Huile pour amortisseurs

1 sEX N ETIICES, FMIVEANET,
EX M EDOKYETFERTEAILHRD
K[AEREEY,

1.Pull down piston and pour oil into cyl-
inder. Remove air bubbles by slowly
moving piston up and down.

1.Kolben nach unten ziehen und Ol ein-
fillen. Luftblasen durch Auf-und Ab-
bewegen des Kolbens herausdriicken.

1.Pousser le piston vers le bas et rem-
plir le corps d’huile. Chasser les bulles
d’air en déplagant le piston de bas en
haut.

A IN—FAIV
Damper oil
Dampfer-Ol
Huile pour
amortisseurs

*ipoOKYEFEEET,
YMove slowly.
“Langsam bewegen.
Y Déplacer lentement.

2 sEXREVDEWVTEAL. IV
= EESHAF, BINfeFILE
FA YT aAR—/IN—THRUVBRVET,

2.Pull down piston, attach oil seal and
absorb oil overflow with tissue paper.

2.Kolben nach unten ziehen. Olabdich-
tung einstecken, Uberlaufendes Ol mit
Papiertaschentuch abwischen.

2.Pousser le piston vers le bas, placer le
joint d’étanchéité et essuyer I'excédent
d’huile avec du papier essuie-tout.

@3011

TFA v ANR—/IN—
Tissue paper

Papiertaschentuch
Papier essuie-tout

3 UV H—F vy TELBHAAT
57T,

3.Tighten cylinder cap.
3.zylinder-Kappe aufschrauben.
3.Serrer le capuchon d’amortisseur.

S IN—DREFHIIT 2
Damper assembly 2

@

Assemblage des amortisseurs 2

BD15

X ANNWATU TG HEESH
TBDISERYAHFE T,

Y Compress spring to
attach BD15.

*Feder zusammendriicken,
um BD15 einzufiigen.

* Comprimer le ressort pour
attacher BD15.

Zusammenbau des StoBdampfers 2

KAEIEVE T,
*Make 4.

%4 Satz anfertigen.
*Faire 4 jeux.

BD16

K ATV TV F—F—EELTATIYT
DEE, ERERHELET,

“*Rotate spring retainer to adjust tension
and ground clearance.

*Drehen Sie am Federauflager um
Spannung und Bodenfreiheit einzustellen.

*Faire tourner la cale de ressort pour
régler la tension et la garde au sol.

13
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3x8mmFSARER
Screw
BA1 x2 Schraube
Vis
3X8mmFSAME X
Screw
Schraube
BB3 x4 Vie

smmEO—R—)LF v b
BD2 Ball connector nut
X2 Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur
arotule

3x8mmFNAILER
Screw
BA1 x2 Schraube
Vis
3X8mm7SAME R
Screw
Schraube
BB3 x4 Vie

smEQ—R—)LF v b
BD2 Ball connector nut
X2 Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur

arotule

EoR—FAIDEY T
BIFED RV UAVEIN—F IV
I&. RCH—DAMIVA IN—BICRE
TnkEMELSMIVTT, BEHNERL
LTHHEZEI DAL BRELRY
YEVIHRERIE, BEIKEPI—
ZALATIMCEDE T BEVWE Y
N—y TV THARETT,

=
HED # 200
VI7kvhk "
SOFT SET # 300
b ;MNGE
veow # 400
=y
creen 500
SFTLYE [ =
MEDIUM SET | 7 # 600
(53444) B;UE
puRpLE 700
=
7 # 800
N=Feyh [ 5ypm_ j
HARDSET | 4Ear  # 900
53445
¢ ) AT IV— # 1000
LIGHT BLUE

*F v MIBOZVIN—AFA1VIE#400TT,
*Kit-standard damper oil (#400).
*Bausatz-Standard Dampferdl (#400).
YHuile d’amortisseurs standard (#400) du
kit.

2 I\— O 3T
Attaching rear dampers

Einbau der hinteren StoBdampfer
Fixation des amortisseurs arriére

BA1 3x8m —%
N

BD12

YUY AV IN—RT—

Rear damper stay

Hintere Dampferstrebe
Support d’amortisseur arriére

BA1 3x8mn

BB3 3x8m

7O b ZN—OBY I
Attaching front dampers

Einbau der vorderen StoBdampfer
Fixation des amortisseurs avant

BA1 3x8mn *%
N

BD13
TAYREVIN—RT—

Front damper stay

Vordere Dampferstrebe
Support d’amortisseur avant

BA1 3x8mn

14
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REEEEFERALEY
BAG E/BEUTEL E/SACHETE

3X8mmFSAIER
Screw
Schraube
Vis

BA1 x1

SsmmEER—R—jbFw b
Ball connector nut
Kugelkopf-Mutter
Ecrou-connecteur a rotule

BD2
X1

BES8 x2
Y—REeAIN—RTUT (]
Servo saver spring (small)
Servo-Saver-Feder (klein)
Ressort de sauve-servo
(petit)

BE9 x1

=R eAN\—RFUT (K)
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groB)
Ressort de sauve-servo
(grand)

Checking R/C equipment

@ Install batteries.

(@ Extend receiver antenna.

3 Connect charged battery.

@ Switch on transmitter.

(® Switch on receiver.

® Trims in neutral.

@ Slide steering reverse switch to
“Normal” position.

Steering wheel in neutral.

(© Servo in neutral position.

After attaching servo saver, switch off
R/C units and disconnect connectors.

Uberpriifen der RC-Anlage

(Siehe Bild rechts.)

(D Batterien einlegen.

(@ Empfangerantenne ausrollen.

(3 Voll aufgeladenen Akku verbinden.

@ Sender einschalten.

(® Empfanger einschalten.

(® Trimmhebel neutral stellen.

@ Schalter fiir Lenkservo (Servo-Normal).
Lenkrad neutral stellen.

(© Servo in Neutralstellung.

Nachdem der Servo-Saver angebracht
ist, die RC-Einheit ausschalten und die
Stecker abziehen.

Vérification de I'équipement R/C
@ Mettre en place les piles.

(@ Déployer I'antenne du récepteur.
(3 Charger complétement la batterie.
@ Allumer ’émetteur.

® Allumer le récepteur.

(® Placer les trims au neutre.

@ Position “Normal” pour le servo de
direction.

Le volant de direction au neutre.
(® Servo au neutre.

Apreés installation du sauve-servo,
éteindre 'ensemble R/C et débrancher les

SIFaATO—IVAADF VY
Checking R/C equipment
Uberpriifen der RC-Anlage
Vérification de I'équipement R/C

*SEAOTOREY MIBOBREREEEELCTHATHSBENIEEL,
Y Refer to the manual included with R/C unit.

% Die bei der RC-Anlage enthaltene Anleitung beachten.

% Se référer au manual inclus avec 'équipment R/C.

25

*EFBSOIBICF Ty I L T Y —ROZ 21— rSIVERELUTHZFIITTIILEL,
% Make sure the servo is in neutral prior to assembly.

% Servo vor dem Einbau in neutrale Stellung bringen.

% S’assurer que le servo est au neutre avant assemblage.

u -

I
&

@ FULERD
EIcLET,

DUIN—R R F%E
J—=IVE (N) ICLET,

@757 EDELET,
XTUFFOENBERLBYET, =

@®RFFUIHRA—IL

EahH L. H—ROB
@z1vF%E EFERBLTIRE,
ANET,

KRFT U TH—R
X Steering servo
*Lenkservo

¥Servo de direction

@ORFFUVTRA—ILH
HITBEDLEE EFEo
TULBIBFRHY —RD
—a1—FSILEETT,

ol
@EE;@;_&@/ k “\\\\‘
° 4 W

BE9

-

(e3)]

BES8

AP —RBZa1—FSILDIREET
BDESICBIFHTET,
YAttach as shown with servo in
neutral.

*Wie angegeben Servo in
Neutralstellung bringen.
*Monter comme indiqué avec
le servo au neutre.

*ZEIVEY—RDBEIZQIEBEAEFERALET,
T —REFEATIHBSIETORECEIEEL,
%Use Q1 and BE4 when using Tamiya servos. See
diagram below when using other brands of servo.

% Q1 und BE4 benutzen bei Tamiya Servos. Bei der
Verwendung anderer Servos unten stehendes
Diagramm beachten.

*Utiliser Q1 et BE4 avec des servos Tamiya. Se
reporter au tableau ci-dessous pour d’autres
marques de servos.

O3, EBELD
Ay FEGY, EITH
Ny FU—H1FTLTEH
=57,

connecteurs. -
*ERDZIVEE L RT. K FORETRTCERDAREERELBIRLIEREFENET,
EROBEEEREELET, Y% Check screw thickness with diagram below. Use selected screw.

KAt BY —RERH T BB EE. F—K
A—rBEXEF Y MIBD1IOmmY 14X
EXexmLET, CORELKRT 4
HORHSY—RICEDEEXERAT
KTV, e, ThUNDEXDIEEIF
TORA—A—CBEOEDELLEETL,

*When using other brands of servo,
replace servo horn screw with 10mm
screw included in this kit, using this
diagram to select the correct screw. If
there is no suitable screw, please contact
the servo manufacturer.

*Bei der Verwendung anderer Servos
sollite die Schraube am Servohorn durch
die beiliegende 10mm Schraube ersetzt
werden. Beachten Sie das Diagramm fiir
die Auswahl der richtigen Schraube. Ist
dort keine geeignete Schraube aufgefiihrt,
fragen Sie den Servohersteller.

*Pour d'autres marques de servos,
remplacer la vis de palonnier par la vis
10mm incluse dans ce kit, en utilisant ce
tableau pour choisir la vis correcte. S’il 'y
a pas de vis compatible, contacter le
fabricant du servo.

% Dicke der Schraube mit dem unten stehenden Diagramm
vergleichen. Die ausgewahite Schraube nutzen.

Y Vérifier 'épaisseur de la vis sur le tableau ci-dessous. Utilisier la
vis choisie.

% Examine screw and determine type.
% Schraube iiberpriifen und die
Richtige auswahlen.

K H—RHOASERENLET, % Examiner la vis et déterminer le type.

% Remove original servo e
horn screw. seeee TN Thin  eeeeeep BE4
*Originalschraube des Dinn 2.6X10mm
Servohorns entfernen. . mm eveeaat Fin
*Enlever la vis originale du :
palonnier. : ByEUTER itl_A
Tapping screw RIRE S L H‘éﬁk et 3;B><E1§mm
H Schneidschraube Epaisse
: Vis taraudeuse P
: -
: s AN S e %mmmm BE2
: P VIIMID e 2.6X10mn
Lep ] Dann
: Fin
HER KL BE1
Standard screw eses Thick  cececep Gmmmm
Standardschraube W Dick 3X10mm
Vis standard Epaisse

\
*ERATEH—R OMYHFERIcEbET
BUEY,

*Match part with servo.

*Den zum Servo passenden Sockel
aussuchen.

Y Utiliser une piéce adaptée au servo.

Q1) £Q3»

OF:

A
Ny

15 42285 TRF419 (11054699)



26

BB1 x2

3xemmSARER
Screw
Schraube
Vis

XOE@RITFY MEEFNTOE A,
Parts marked 3 are not included in kit.
Teile mit % sind im Bausatz nicht
enthalten.

Les pieces marquées ¢ ne sont pas
incluses dans le kit.

K ANDEART Z—D¥E
BT ADITHBDOHRAE
ERIBFH#LIEEL,

% For connecting R/C units, refer
also to the instructions supplied with
units.

%Zum AnschlieBen der RC-Ein-
heiten auch die den Einheiten beilie-
genden Anleitungen beachten.

% Pour installer I'ensemble RC,

consulter également ses instructions
spécifiques.

3X8mm7SAILER
Screw
Schraube
BAl xs  Sd
3xemm<AREX
Screw
Schraube
BB1 x1 Vi
3X8mmFRAME X
Screw
Schraube
BB3 x2 Via
3mmI v —
BEG6 Washer
X4 Beilagscheibe
Rondelle

E—2—DOWMYIF
Attaching motor
Motor-Einbau

*E—R—(55%
Fixation du moteur (37

»Motor (separately available)
*Motor (getrennt erhaltlich)
»*Moteur (disponible séparément)

KEZF U FY(BIFE
> Pinion gear (separately available)
XMotorritzel (getrennt erhaltlich)

2 Pignon moteur (disponible séparément)

BB1 3x6m

K FVHECEDBLSICTEEERBH LT
E—2—ERBELTIEEL,

YAllow clearance for gears to run
smoothly.

% Den Zahnradern geniigend Spiel fur
ziigigen Lauf geben.

YeAjuster ’'espace pour permettre la libre
rotation des pignons.

Attaching steering servo B
@ Lenkservo-Einbau BE12 | 5

RFT I T =R

Fixation du servo de direction

A BB1 3x6m

KRFT U TH—R

BE11 H—RIoUk
@ 1 Servo mount
Servo-Halterung

Support de servo
7T R
Antenna post
Antennenstange

Pied d’antenne

BE12 x1

@FHURITAO—FEFTERY
¥y— T,
F7O0—-FTEFTLEBES. BP
BRIEHNRCADICADTEY., FVP
EIERER. NIV MMCEEE > TETFEE
[T 30K- 318

@This chassis is intended for on-
road driving.

If used for off-road driving, sand
and/or debris may cause moving
parts to malfunction.

@Dieses Chassis ist fiir Glatt-
bahn-Fahrt ausgelegt.

Wird es zu
hergenommen, kénnen Sand
und/oder Steinchen ein Versagen der
bewegten Teile verursachen.

@Ce chassis est concu pour la
piste.

Si utilisé en tout terrain, du sable ou
des saletés peuvent causer un mau-
vais fonctionnement des pieces en
mouvement.

Gelandefahrten .

X Steering servo
*Lenkservo
O X Servo de direction

O BE6 3m

BB3 3x8m
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KRCAADEESGESEARNITISERTT, EEENIV MCEHRED
YHESEVKSITEEL TR T TIEEL,

YlInstall R/C unit in desired position. Position R/C unit so as not to
obstruct drive belts. :

% Die RC-Einheit an gewilinschter Stelle einbauen. Die RC-Einheit so
anbringen, dass die Antriebsriemen nicht an ihr streifen.

*Installer Fensemble R/C dans la position choisie en veillant a ne pas
le mettre en contact avec les courroies.

@, RCADDIEHA

- Attaching R/C unit

FUFFErYS Einbau der RC-Einheit

Cl Antenna cap Installation de 'ensemble R/C
Antennenkappe

BE14 x1 Capuchon d’antenne

BE14
XESC (FET7 > )

¥ Electronic speed controller
*Elektronischer Fahrregler

¥ Variateur de vitesse électronique

TTFFINAT
Antenna pipe XRIEH
Antennenrohr ¥ Receiver
Gaine d’antenne *Empfanger
»¢Récepteur

H TUTHR
‘Antenna cable
Antennekabel

Fil d’antenne

WET—7 TIRYRITETD,
Double-sided tape
Doppelklebeband
Adhésif double face

TUTFHER
Antenna cable
Antennekabel
A KT —7 CRYMITET, Fil d’antenne
== *Double-sided tape
*Doppelklebeband
*Adhésif double face
KEBEBWRIYTF
¥ Receiver switch
*Empfanger-Schalter

*Interrupteur du circuit
de réception

N KT VTR EBLET,
KEHRO— R P IcEsENESITt o *Pass antenna.
OV FTlBRTHEEET, YAntennekabel durchfiihren.
% Secure cables using nylon band. YPasser I'antenne.

YKabel mit Nylonband zusammenbinden.
YMaintenir les cables en place avec un
collier en nylon.

K 2L, RA—IViFFy Mol EENhT A, ETEFICEDYE
TTHELREEL,

% This kit does not include tires, or wheels.

% In diesem Bausatz sind nicht enthalten : Reifen und Rader.

% Ce kit n’inclut pas de pneus et de jantes.

Attaching rear body mounts

@ UVRTAUV OERYAIT

i Anbringung der hinteren Karosseriehalterung
Fixation des supports de carrosserie arriére

MRA—IV
*Wheel

B7 igﬁge BE5 amn

3X10mm7SAME X
Screw
Schraube

BB2 x2 Via

amT7 STty b
BE5 Flange nut
X2 Kragenmutter
Ecrou a flasque

4.1X11.5X0.5mm

BE7 AN~ —

X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

4.1X11.5X0.5mm

FBE7 (0.5mm ANR—1—) ($EE1E
CEHRICHALTIEE L,

% Use BE7 (0.5mm spacer) for

tread adjustment.

*BE7 (0.5mm Distanzstiicke)

zum Spur-Einstellen verwenden.

Y Utiliser BE7 (entretoises

0,5mm) pour le réglage de la voie.

BB2

BE7 3X10mm
4.3%11.5X0.5mm

17 42285 TRF419 (11054699)



SO,

3X10mm7SAME X
Screw
S_chraube

BB2 x2 Scf

3X8mmSAME X
Screw
Schraube
Vis

S

BB3 x5

A AT S TFw b

BE5 Flange nut

(O)
\‘) X2 Kragenmutter
~ Ecrou a flasque

4.1X11.5X0.5mm
AN—H—
Spacer
Distanzring
Entretoise

BE7
X2

6mmxXFy FE>
Snap pin
Federstift
BE13 Epingle métallique
X2

L RRFAIEHBIBEIE. KT

702 MRFA T OB T
Attaching front body mounts

Anbringung der vorderen Karosseriehalterung
Fixation des supports de carrosserie avant

3X10mm
4.1X11.5X0.5mm

© %BE7 (0.5mmANR—H—) [FEIF

- BAEICHALTREEY,
JcUse BE7 (0.5mm spacer) for
tread adjustment.
% BE7 (0.5mm Distanzstiicke)
zum Spur-Einstellen verwenden.
Y Utiliser BE7 (entretoises
0,5mm) pour le réglage de la voie.

BE10

INVIN—HR—F
Bumper support
StoBfangerhalter

03]
T

e

BE13

6mm

TLBAVININ—

Urethane bumper
Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse

AEEDE T >TERLTIEE L,

% Cut according to the body used,
if necessary.
% Gegebenenfalls muB der StoBfan-
ger entsprechend der gewahlten
Karosserie nachgearbeitet werden.
% Couper en fonction du type de
carrosserie, si nécessaire.

i)

BE5 4m

(@aaaayaaayaaaaoa

oy 4
M<J

MRA—Ib
) *Wheel
~ 4.1X11.5X0.5mm XRad
*Roue
B5 ‘
0
£ |
oy
&g
\ B BE13
N 1
{  BB33xsm F | O
| ko
1 Ry
1 o
i A
i [
: R
1

|

3Xx10mm7SAME X
Screw
Schraube
Vi

BB2 x1

s

BA3 x3

©

3xX6mmNAME X
Screw
Schraube
Vis

BB9 5.5X3.0mmAN—H—

x1 Spacer
Distanzring

Entretoise

BA14 5-5%1.0mAN—4—

X2 Spacer
Distanzring
Entretoise

BB11 5-5%0.5mmAN—H—
X2 Spacer

Distanzring
Entretoise

Ol

SEvho07

ZTF—IVEFLEROBRLYSYHYOY

ST

Ny F)— o> FOBIFIF
Attaching battery holders
Anbau der Akku-Halterungen
Installation des fixations de pack

| BB11

5.5X0.5mm

BB9
5.5X3.0mm

K*ETANYTFU—DHAX
ICEbETHELET,
YAdjust according to the
battery size.
*Entsprechend der
AkkugroBe einstellen.
YAjuster en fonction de la
taille de la batterie.

2R K A Y nn

BA14 BA3
5.5X1.0mm 3X6mm
BB2
3X10mm

42285 TRF419 (11054699)
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*WEBEOWN Ny TU—IXfEALE
WTLEEW, Ya—toEEhiHY
£
KEFETIZE—Z—ZHEHET,
Ny FTU—EGETERS.E—2
—ZREEEL£LD,

Do not use batteries with damaged
battery cell cover. It may cause short
circuiting.

YAvoid continuous running. Allow the
motor to cool after each battery run.

Y Keinen Akku verwenden, dessen
Hille beschadigt ist. Es konnte
Kurzschluss entstehen.

*Permanenten Motoreinsatz ver-
meiden. Den Motor méglichst nach
jedem Fahrbetrieb abkiihlen lassen.

*Ne pas utiliser le pack avec un
couvercle endommagé. Il y a un
risque de court-circuit.

*Eviter de rouler continuellement.
Laisser le moteur refroidir aprés
chaque accu.

6mmxF v FE>
Snap pin
Federstift

BE13 Epingle métallique
X4

(G2 - TA

Spare parts

Ersatzteile

Piéces détachées
KAMHFIL T TROFEANR—H—P
7y —EDMRSEEEHED
HRDAZDEELGLTHDOE
YTV IRFR/N—VELTTH
AT,

*Use extra spacers and washers to
adjust ground clearance and for
maintenance or use as spare parts.
*Die zusatzlichen Distanzstiicke
und Beilagscheiben zur Einstellung
der Bodenfreiheit und zur Wartung
oder als Ersatzteile verwenden.
*Utiliser des entretoises et ron-
delles supplémentaires pour régler
la garde au sol ou les conserver
comme piéces détachées pour la
maintenance.

TAMIYAE%SCRAFT TOOLS

PRECISION CALIPER

BB/ ¥R 'l
!*
ITEM 74030 F

DECAL SCISSORS 0
FH=I/NYE
T

ITEM 74031

@AV DR—LR—TVICIFBELE
WMABHTT, FOTEILEL,

239 R—LR—IT FLR
www. famiya.com

ETR/NY T —DEH
Installing battery pack
Einlegen des Akkupacks
Installation du pack d’accus

men beriihren.

KEHRI— PNV MBS HNESISERLTIEEL,
YrMake sure cables do not touch the drive belt.
AGICLE ykStellen Sie sicher, daB die Kabel nicht den Antriebsrie-

% S’assurer que les cables soient éloignés du courroie.

METRN\YTU—
X Battery pack

3 Akkupack
*Pack d’accus

*RFDITSRAT—TETLoMYERELTLIEEL,

% Secure using glass tape (separately available).

* Mit Glasfaser-Klebeband (getrennt erhéltlich) befestigen.

Y% Maintenir avec du ruban adhésif renforcé (disponible séparément).

RT1 ORI FF
Attaching body
Aufsetzen der Karosserie

Fixation de la carrosserie

@ RT A DYNUEY RBIFIETv—iC
EhETITOTLEELY,

@Trim and make holes on the body
while adjusting with chassis.
@Zuschneiden und in Abstimmung mit
dem Chassis Locher bohren.
@Découper et percer des trous dans la
carrosserie en l'ajustant sur le chassis.

B2
U+

Rear
Hinten
Arriére

CEFTRRT )
Body shell
Karosserie

Zazrky
Front
Vorne

BE13 6m

*ERYFIFBRT I DY TBEI3 (XFv T
EY) OUBERDHTIIEEL,

Y Determine the position of snap pins accord-
ing to body.

*Die Position der Federstifte ensprechend
der Karosserie festlegen.

*Déterminer 'emplacememnt des épingles
en fonction du type de carrosserie.

K RTA DS ECHERT ATV MIFHITECTIVERYE T,
% Cut off excess portion of body mounts while adjusting body as
you like.

%*Die Uberstehenden Stiicke der Karosseriehalter beim
Einrichten einer Karosserie nach Belieben abschneiden.

% Couper la partie des supports en excés aprés avoir adapté la
carrosserie sur le chassis.

@ (I BRFAICK>TEDETERE. BT — U TH
EBWETY, ESERBAVESE A TCRTAEEZXTHBDER
WTl &3,

@Downforce effect can be adjusted by attaching different
body. Choose according to running surface condition.

@Bei Anbringung verschiedener Karosserien kann der
Anpressdruck verandert werden. Entscheiden Sie sich nach
Fahrbahnbelag.

@®Lappui au sol peut &tre modifié en changeant de type de
carrosserie. Choisir en fonction des conditions de piste.
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IYr—DEYTFAT

RCA—EFSAN—DBRMOASFPEEIY T av EEDRLBREICEOT
ZOFEDNEDLOTEET, BFDE>L5602 FA—/LLPT LI I VITE EIFT
WLDBtEy Fr Y, AN EPITR LB EOTE Y 4 /N — DREBZEAKIC.

Ly TFA T EESHTIEEL,
SETTING UP THE MODEL

To greatly enhance the overall performance of your car, it is necessary to tune
the vehicle to the track (and its surface conditions) on which you will be racing.
Make adjustments referring to the instruction manual, keeping in mind that

“balance” is the key word.

ANPASSUNG DES MODELLS
Um die allgemeine Leistung Ihres Wagens stark zu verbessern, ist es notwendig,
das Fahrzeug auf den Untergrund (und die Oberflachenstruktur), auf dem Sie
Rennen fahren wollen, abzustimmen. Fiir die Veranderungen beziehen Sie sich
bitte auf die Gebrauchsanweisung, und denken Sie daran, da “Balance” das
Schliisselwort ist.

REGLAGE DU MODELE

Pour améliorer les performances générales de votre voiture il est impératif de
I'adapter aux conditions du terrain oti auront lieu les évolutions. Effectuer les ré-
glages en vous référant au manuel d’instructions en ayant en permanence a

Iesprit que “équilibre” est I'idée directrice.

g::;\: rka?o se—A> | BAH xSP1441 | SP1440 e "3TS7EIL.:$:7 _
Getibethersotzung epnion gear | 0T | T e T e
Rapport de pignonerie pur gear purg purg 9
3 24T 8.942 - -
*EHTEIE—F—. I—RXLATIMEICEDE
T EZFVF YOS Fr) 2EvFovI0 25T 8.584 - -
:i(():]"tc;‘;"slgc ear ratio according to the motor used 267 §.254 _ .
or running gurface condition.I 9 27T 7.948 7.743 - 48><A61x20 2i
*Wégler& Sie die Getriebei]b(—;l/'lsetzung entspre- 28T 7.664 7.466 - / -<mn
h i tzt t d d - Z
&
0 e pignonnert
moteur ou du t‘))/'[))e de pi‘;tge. 310 l gégg g?gz gggg & @
32T 6.706 6.533 6.417 BAG
e 33T 6.503 6.335 6.223
Formula 34T 6.312 6.149 6.040 @ [l BA15 4><1~0mm§;\;:e*rf—
Eg:mﬁlle de calcul 35T 6.131 5.973 5.867 X1 gisttart'uz_ring
RIN—E s 36T 5.961 5.807 5.704 ntretoise
Spur geat fosth X 1.85 | :1 37T 5.800 5.650 9.550 %SP.1440 TRF4172/S—#+ (1117). SP.1441
B P 38T - 5.501 5.404 TRFAN7Z/IN—F¥ (113T)EERT 55 SI1EBA6
Pinion gear teeth _ (3.2mmEY > %) (TAXZTBA1S5 (4X1.0mmRAR—H
39T 5.360 5.265 —) EEWJAIFTLEEL,
40T - 5.226 5.134 %When using ltem 51440 TRF417 Spur Gear
1T _ - 5.009 (111T) or 51441 TRF417 Spur Gear (113T),
- replace BA6 (3.2mm E-ring) with BA15
42T - - 4.889 (4x1.0mm spacer) .
BRIV (UF)) BA24 BA23

Suspension mounts (rear)
Aufhangungs-Befestigungen (hinten)
Supports de suspension (arriére)

KPR T—LEBRELTWEITRAI I b EBRZIZTETT—L4
DE—B (=) EEEITZTEHNTEET, OB Tv—
TDRA—IVR—Z, bLY FEEBEENZDTEELTIEEL,
% Toe angle of suspension arms can be adjusted by changing
suspension mounts. Note that changing suspension mount

will also alter wheelbase and tread.

% Der Vorspurwinkel der Aufhangungs-Lenker kann durch
Auswechseln der Aufhangungsbefestigung geandert werden.
Beachten Sie, dass das Auswechseln der Befestigung auch

den Radstand und die Spur édndert.

*Le pincement des bras de suspension peut étre réglé en
changeant les supports de suspension. Noter que le change-
ment du support modifiera également 'empattement et la voie.

Fv MEE

Standard setting =12 30
Standard-Einstellung Toe-in
Réglage standard

Y7y 754k 0°) +HRT Tk (3.0°)
Rear upright (0°) + Suspension mount (3.0°)

Hinterer Achsschenkel (0°) + Aufhangungs-Befestigung (3,0°)

Fusée arriére (0°) + Support de suspension (3,0°)

ENL—FFRIT M 1X-b
Suspension mount 1X-b
Aufhangungs-Befestigung 1X-b
Support de suspension 1X-b

ENL—FYRT I 1X-a
Suspension mount 1X-a
Aufhangungs-Befestigung 1X-a
Support de suspension 1X-a

OpO
,' o

E1 / BB20

Y7y 751k (0°) o PRIV IF

Rear upright (0°) 30 | Suspension mount 1F

Hinterer Achsschenkel (0°)
Fusée arriére (0°)

Aufhangungs-Befestigung 1F
Support de suspension 1F

NIV DB I TREED
Adjusting drive belt tension

Réglage de la tension de la courroie

Einstellung der Spannung des Antriebsriemens

KNIV BB, EHETTBESTLRES/NIVIAY FOKI
510XF U TRIVE—) OB FFEBENBIICTSL

THREBLTEEW,,

*To tighten drive belt, position K1 joint (1510 bearing

holder) away from initial groove.

Y Um den Antriebsriemen zu spannen, das Exzenterstiick
K1 (1510 Lager-Halterung) gegentiiber der urspriinglichen
Einrastung verstellen.

YPour tendre la courroie, orienter le support excentrique
K1 (support de roulement 1510) a P’écart de la rainure
initiale.
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GTAHAIVY K MR IUIE#900TT, (r—TRfE) KA EIRUYPEROMAL Ty UM EER BT LR,
Differential oil *Kit-standard differential oil (#900). Chassis rigidity Y Chassis rigidity can be adjusted by changing the number of screws
Differentialél Y Bausatz-Standard Differentialdl (#900). Chassis Steifigkeit USed to secure motor mount.
! R *Huile de différentiel standard (#900) du kit. hassis Steifigkeit  ypje Steifheit des Chassis kann eingestellt werden durch die Anzahl der
Huile de différentiel Rigidité du chéssis  Schrauben an der Motorbefestigung.
Y La rigidité du chassis peut étre modifiée en changeant le nombre de vis
APV FTICANTWBACIL Y =y utilisées pour fixer le moteur.
AVRUIN—A L) DEEERZS # 500 3k 1ALk
el ) DEEcs GREEN
ZETT 7?)?67] x b‘aﬁ%’( EEX M 27Tk = Using 3 screws Using 1 screw
*Gear differential performance = # 600 3 Schrauben nutzen 1 Schraube nutzen |
f ; € MEDIUM SET >chra : >onra € |
may be adjusted by using oil (53444) BLUE Utilisation de 3 vis Utilisation de 1 vis |
(silicon damper oil) of different vis- s
cosities. PURPLE # 700
%Die Differentialwirkung kann oo 5 VA
durch die Fillung mit Ol verschie- 2 o W
dener Viskositaten ( Silikon Damp- PINK # 800 \\\? @ //.
ferdl ) verandert werden. N—FEvhk yF— : N =]
%La dureté du différentiel a pignons HARD SET / # 900 9 ds . @RI 3 &
peut étre ajustée grace a I'utilisation (53445) CLEAR e SR §§ . T 1<
d'huile silicone de différentes vis- SA+II— / ! ®More rigid ®Less rigid !
cosités. LIGHT BLUE #1000 ' % i @Steifer @Flexibler !
g g @Plus rigide @Moins rigide g
@ZAVEER @REIFEN

Die Reifen haben einen groBen EinfluB auf die Leistung des Wagens und werden
meist als erstes “getunt”. Wahlen Sie die richtigen Reifen fiir den Untergrund, auf
dem Sie fahren wollen. Einstellungen kdnnen auch durch Wahl unterschiedlicher
Schaumgummi-Reifeneinlagen (weich, mittel und hart) vorgenommen werden.

@PNEUS

lls influent considérablement sur le comportement de la voiture. Ce sont les
premiers éléments a considérer. Sélectionner des pneus adaptés a la piste
d’évolution. Des ajustages sont possibles avec différents types de garnitures
inserts (souples, medium et durs).

Y TA VT DE—BIEIEBEICH o2V EBRTLTY, BEREICELDT
TPAN—F—IVFZAY- 21 TA (ZH) L2478 (ER) EENDIFTIREL,
E—IVRAVF—DEE (VT STA4TLN—F) ZEZZTEICL>TEY T
AV T DEDNEDVET,

@®TIRES

Tires have a great influence on the performance of the car, and are normally the
first components tuned. Select the right tires for the track you are racing on.
Settings can be made by choosing different tire insert (soft, medium and hard).

@EE-UNIYVEFRbO—7
BHE-UNIYFAMO—2iEa—F—U 2 FRE.
TL—F VI DEOLRAET(ICHELET,
BRIFAVIN—RTUTOES, 3RV THEL, UN
IV RA+O—21E7—LDBB4 (4X8mmkO—E X)
THRELXT.

@GROUND CLEARANCE AND REBOUND STROKE
Ground clearance and/or rebound stroke has a
great effect on stability during cornering, accelera-
tion, and braking. Ground clearance can be
- adjusted by altering damper spring tension and
stiffness. Rebound stroke can be adjusted by
rotating 4x8mm screw on suspension arms.

@BODENFREIHEIT UND AUSFEDERUNGSHUB
Die Bodenfreiheit und der Ausfederungshub kann
groBen Einfluss auf die Fahrsicherheit in Kurven,
sowie beim Beschleunigen und Bremsen haben. Die
Bodenfreiheit lasst sich an der Schraubenfeder
einstellen. Der Ausfederungshub kann mit der
4x8mm Schraube auf dem Querlenker eingestellt
werden.

@®LA GARDE AU SOL ET LE REBOND

La garde au sol et/ou le rebond ont une incidence
importante sur la stabilité en virage, accélération et
freinage. Lajustement de la garde au sol s’effectue
par le ressort hélicoidal. Le rebond se régle au
moyen de la vis 4x8mm sur le bras de suspension.

®r—f& (b—a>-F—7ThH)

b—=AZDFfIRE EEELSRGEY. RTT7UY
TDYIRDDRISHERERNICHEIET, b—TY
MeLeiZ&id. BICXFTUVIORBHY v—7
IEEVET, L. EB558DIF 7 €3 LERICES
TRE—FZETFTEERY. Ty HE—RTTRA—/I\—
ATT7HEBLIE>TERIPLITKWORFT T UV T HHIC

@VORSPUR UND NACHSPUR

Geringfiigige Einstellung der Rader nach innen sorgt
fiir guten Geradeauslauf und gemaBigte Lenkeigen-
schaften. Bei der Nachspur (Rader zeigen leicht nach
auBen) zeigt sich eine scharfe und harte Lenkung.
Seien Sie vorsichtig, nicht zu Ubertreiben, fangen Sie
mit leichter Nachspur an, und orientieren Sie sich vor
dort aus.

ZOCLEWVWET,
TOYH—YTIE, 7OV MLEADD T R—7  OPINCEMENTET OUVERTURE
FEDIFTELDBRBNTLES, On optera pour un léger pincement (orientation des

@TOE-IN AND TOE-OUT

Adjusting the car to toe-in a little, by pointing the
wheels inwards, provides the car with good straight
running and moderate steering. Toe-out, which
points the wheels outwards, gives sharp steering
response. Begin with a little toe-out and work from
there.

roues vers linterieur) qui assure un meilleur
comportement en ligne droite sans trop altérer celui
en virage ou une ouverture (orientation des roues
vers I'extérieur) qui génére une réponse rapide et
précise en courbe. Dans I'une ou l'autre des alterna-
tives, ne pas atteindre des angles trop importants.
Commencer le réglage par un léger ouverture et
corriger par étapes.

{b—12)
Toe-in

=TI 1)
Toe-out

@F v IN—F

OA—F UV THRDITI B ONDEI 26, BEEAI—F—D
MUNTIBEEE T, CDEE RAVICF Y VN\—FBEDIFZDT TR
HEEEZ. 2AVDT )y THEEPLIEVES LIV TZTEH
TEEI, A—F—VIRDIT Iy THEEBRTIUEIZATATF+
YN—IE BSTIERY T TFvN—lcty T I LE T,
@CAMBER ANGLE

While taking the corners, the car is forced to go outwards, causing
instability. The area of contact on each tire is determined by the
camber angle, and therefore the traction of the tires can be made
greater or lesser by adjustment of camber angle. To increase
traction during cornering, adjust camber angle to negative, and to
reduce traction, adjust to positive camber.

@KRUMMUNGSWINKEL

Bei Durchfahren von Kurven wird das Fahrzeug nach AuBen
gezwungen, was Instabilitdt verursacht. Die Kontaktflache jeden
Reifens wird vom Krimmungswinkel bestimmt, und so kann die
Bodenhaftung der Reifen durch die Veranderung des Krimmungs-
winkels erhéht oder verringert werden. Um die Bodenhaftung in
Kurven zu erhdhen, verringern Sie den Krimmungswinkel, und
vergréBern Sie den Winkel flr weniger Haftung.

@ANGLE DE CARROSSAGE

En virage, la voiture a tendance a s’échapper vers I'extérieur
causant une instabilité. La surface de contact de chaque pneu est
déterminée par I'angle de carrossage. En conséquence, la traction
des pneus peut étre augmentée ou diminuée en faisant varier
'angle de carrossage. Pour accroitre la traction en virage, opter
pour une valeur négative et vice versa.

(AT THEvIN—)

Negative camber

*7YIN—OY FOREEEZDTETHELET,
YAdjust rod length by rotating turnbuckle.

“*Die Lange der Stange durch Drehen einstellen.
Y% Régler la longueur en tournant la tige filetée.

(RIF 4 THvN—)

Positive camber

aonana

c
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FETEOER
CAUTION
VORSICHT
PRECAUTIONS

OATHDFRNEGFHROZIETEESEEL,
@ERE TIHERITESHEELTIREEL,
EITEBELTLEEW, RCO—DEELEIEE
L7z, inEiRic kY ar ro—ibhEEhic&E
Z5NE Y, TSICEFTELH, RCH—DEERD
FEITROTEIKHEDSHTIEELY

@Avoid running the car in crowded areas and near
small children.

@Never run the car on public streets.

@Make sure that no one else is using the same fre-
quency in your running area. Using the same frequen-
cy at the same time can cause serious accidents,
whether it is driving, flying or sailing.

@®Vermeiden Sie das Fahren des Autos an Gberfiiliten
Platzen und in der Nahe von kleinen Kindern. Gebr-
auchen Sie nie die StraBe fir R/C Rennen.

@®Das Auto niemals auf éffentlichen StraBen fahren
lassen.

@Priifen Sie, daB niemand in der Umgebung dieselbe
Frequenz benutzt, denn dadurch kénnen Unfélle ent-
stehen - sowohl beim Fahren, Fliegen oder Segeln.

@Eviter de faire évoluer le modéle a proximité de
jeunes enfants ou dans la foule.

@®Ne jamais utiliser sur la voie publique.
@Assurez-vous que personne d'autre nutilise la
méme fréquence sur le méme terrain que vous. Utilis-
er la méme fréquence en méme temps peut étre
source de sérieux accidents, pendant la conduite, le
vol ou la navigation des modéeles R/C.

GEfTES DB
OEEBOT T FEDIEL. R FEONICLET,

-

@Switch on transmitter. (®Sender einschalten.
(@Switch on receiver.
(®Reverse sequence to shut down

after running.

(QEmpfanger einschalten.
(®Nach dem Fahrbetrieb in umge-
kehrter Reihenfolge vorgehen.

HETEIF BTNy FU—EIFFT L. RCAH—IZD
WEPIR, SN EEPOOSIEHELHEETENL
ICAELY MBIFEPF V. AR 3V EHED
BIENERIC U REE LTHELEL LS.

YAfter running, disconnect/remove battery from the
car. Completely remove sand, mud, dirt, etc.

%Nach dem Fahrbetrieb die batterie abklemmen/
herausnehmen. Entfahnen Sie Sand, Matsch, Schmutz etc.
Y Deconnecter/enlever la batterie du modéle aprés
utilisation. Enlever sable, poussiére, boue etc...

(ETERDSEBEIL)
OBY. ESEBBOROFIETRA(YFEY>TVEET,

(DMettre en marche I'émetteur.
@Mettre en marche le récepteur.
(dFaites les opérations inverses aprés
utilisation de votre ensemble R/C.

FSIWFVY
TROUBLESHOOTING
FEHLERSUCHE
RECHERCHE DES PANNES

ABEHOLWE?ERBofcLEIE B (RCH-) &E
HICHITERIC. TORERTISIIVFIv I %TT
STLIEEL,

% Before sending your R/C model in for repair, check it
again using the below diagram.

*Bevor Sie Ihr Modell zur Reparatur einsenden,
priifen Sie es nochmals selbst entsprechend der
folgenden Anleitung.

*Avant de renvoyer votre modéle R/C pour une
réparation, vérifiez-le a nouveau en suivant ce proces-
sus.

#EoR% PROBLEM 5 CAUSE =1 0% REMEDY
PROBLEME r B URSACHE as LOSUNG
REMEDE
ETANY TU—HBREBEBETNTOETH? FETRANYFTU—ERBLTIEEL,
Weak or no battery in model. Install charged battery.
Schwache oder keine Batterien in Auto. Voll aufgeladene Batterien einlegen.
Pack de propulsion manquant ou insuffisament chargée. Recharger la batterie.
. E—2—ITHEIFHBYFEAD? BEP. PLOETTHLGDLIBSE—2—EHBLTLEEL,
=bajpa AN W

Model does not move.
Modell féhrt nicht.

Le modeéle ne démar-
re pas.

Damaged motor.
Motorschaden.
Moteur endommagé.

Replace with new motor.
Durch neuen Motor ersetzen.
Remplacer par un nouveau moteur.

OA—FEHIPRFTYa—LTOEEADL?
Worn or broken wiring.

Verschlissene oder gebrochene Kabel.
Cablage sectionné ou usé.

OA—FELoDVHEFRTIH. A—H—IEBEAKBELTIEEL,
Splice and insulate wiring completely.

Kabel anspleiBen und gut isolieren.

Vérifier et isoler le cablage.

ESC(TLYhRZYIRE-FIY bO—5—) BELTOERAD?
Damaged electronic speed controller.

Beschadigter Fahrregler.

Variateur électronique de vitesse endommagé.

TEADA—A—ITEBLEhELEETL,

Ask manufacturer to repair.

Erkundigen Sie sich Uber Reparaturmdglichkeit beim Hersteller.
Faites réparer par le S.A.V. du fabricant.

B3 &SITESHEL
No control.

Keine Kontrolle.
Perte de contrdle.

FEEH BEBOT VT HEOUTWETH?
Improper position of antenna on transmitter or model.
Sender- oder Empféngerantenne ist nicht ganz herausgezogen.
Probléme d’antenne émetteur ou récepteur.

BEEW. BEBDT VT FEDIELTIEEL,
Fully extend antenna.

Antenne vollstandig herausziehen.

Déployer entierement I'antenne.

ETRANYTU—P, REBOERHVEIIES>TVERAL?
Weak or no batteries in transmitter or model.

Schwache oder keine Batterien in Sender oder Auto.

Accus manquants ou insuffisamment chargés dans I'émetteur
ou le modéle.

FETRANY TU—R@FERELTEET L, REHOTHITHFROED L3
LTLEEL,

Install charged or fresh batteries.

Legen Sie geladene Akkus oder neue Batterien ein.

Installez des accus rechargés ou des piles neuves.

&S (FrEL) OEHIITHLONYEHRTWETH?
Improper assembly of rotating parts.

Unachtsamer Einbau drehender Teile.

Mauvais assemblage des piéces en rotation.

SR &< RTESRIERESS. FldBH I TELTIEEL,
Reassemble them correctly referring to the instruction manual.
Auseinandernehmen und geméaB Bedienungsanleitung neu zusammenbauen.
Réassemblez correctement en vous référant au manuel d’instructions.

AHEBRT VRT Y TENTOETH?

Improper lubrication on rotating parts.

Drehende Teile unzureichend geschmiert. .
Mauvaise lubrification des pieces en rotation.

AEHERICT U REDIFTLIEELY,
Apply grease.

Fetten.

Graisser.

EL THDRCETIVEEREMILTULEEADL?

Another R/C model using same frequency.

Ein anderes RC-Modell fahrt auf der gleichen Frequenz.
Un autre modéle R/C est sur la méme fréquence.

BRREZZSD. PLEHESEEY,

Try a different location to operate your model.

Das Auto an einem anderen Ort fahren lassen.

Essayez un autre endroit pour faire rouler votre modele R/C.
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K BGBBOHF Y MIFEHMAREERETZELHIYET,
* Specifications are subject to change without notice. <o
*Technische Daten kénnen im Zuge ohne Ankiindigung verandert werden. ol LA x1

Caractéristiques pouvant étre modifiées sans information préalable. Urethane bumper 54145
* 9 P P Urethan-StoBfanger
Pare-chocs en mousse
PARTS X1
51253 .
T ITFINA T wveneeenanneniaaian X1

Antenna pipe 16095010

Antennenrohr
@ @ @ @ Gaine d’antenne
1
2

O R T W H— cererrraaaasasanannnn x1
6
)

Sticker 11424483
-, 7 A1

Aufkleber
Autocollant

(oooooooooooo) |CLJD| (oooooooooooo)
@PARTSX1 - w -
54568 1 1
& O s

OOOOOOOOOOOOOOOOO)

%OOOOOOOOOOOOOOOOO)

3

SEEE AT WA reeenrenraneaneneans x1
Caution sticker

Vorsicht Sticker

Sticker de precaution

< . ’ PARTS X1
51000

RERR

Not used.

Nicht verwenden.
Non utilisées.

PARTS X2
54569

PARTS X2
51567

PARTS x1 PARTS x1 || [ ] %
‘3 54580 @ 54570
1
a
’ &0

1 1
&)

1

o0
TYIN=T Y F ceeeenns X1
Upperdeck  ste7s —
Oberes Deck e O C__ D o C
Platine supérieure
O O
[ Ly Sl R X1
Lower deck 51574
Chassisboden
Chassis inférieur O O
o0 oo
Y45 0 6 oo o 0 00 09

(@D
)
40 .0 06 09 o O 0 o 09
00 A 0o
, o .

~NIVE (&) ~NJVk (8
Drive belt (long) 51569 . Drive belt (short) 51570

Antriebsriemen (lang) Antriebsriemen (kurz)
Courroie (longue) . ’ Courroie (courte)
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Y% Extra parts are included. Use them as spares.
PARTS x1 *Es liegen zusétzliche Teile bei. Als Ersatzteile verwenden.
51536 % Des pieces supplémentaires sont inclus. Les utiliser somme pieces de rechange.

0 KEBGRIED LBZBHICADTVET, FRELTHERENEEL,

‘ PARTS x4
4 53334
PARTS X2 8 ©)
51278 1 °
8
( =
5
1 7@ S
2
~ 9
et i
TE&E @:; D E
Tool bag SN
Werkzeug-Beutel Z;I'L': :;n‘t;/ K 50;;35 :\ﬁ 1= [’7::(2(2’““'; """" X1
R ex wrench (2mm) 12990027
Sachet d'outillage Nylonband Imbusschliissel (2mm)
Collier en nylon Clé Allen (2mm)
NAELYF (1.5m) .- x1
BRLF weenee x1 FELUF ceeee X1 Hex wrench (1.5mm) 50038
Wrench 14305026 Box wrench 50038 Imbusschliissel (1,5mm) |
Mutternschliissel Steckschlissel Clé Allen (1,5mm)
clé Clé atube
4X6X0.2mm>/ L
- BA12 Shirm BA23 x1 BA25 x1
X2 im X 54622
Scheibe £ 54620
53586 Cale - =
LINL—FFRITVE 1X-a ENL—bMFRT T 1Ca o
= Suspension mount 1X-a Suspension mount 1C-a
3x8mAEALE R @ I BA13 3%5 xgl.:im‘ ¥k Aufhéngungs-Befes’gigung 1X-a Aufhéngungs-Befest.igung 1C-a
Sorow ;3285 Scheibe Support de suspension 1X-a Support de suspension 1C-a BA27 xo2
BA1 xs Schraube Cale 51565
19805765 vis BA24 FITaLTk
@ |] BA14 55%1 OmmANR—H— X 54620 x1 Differential joint
SxSmABAER 2 B g s R %
Screw 53539 Entretoise ENL—FFRITT B 1X-b €/INL—FFRT T 1CGb
BA2 x3 Schraube Suspension mount 1X-b Suspension mount 1C-b
19805990 Vis . Aufhangungs-Befestigung 1X-b Aufhangungs-Befestigung 1C-b
BA15 4X1.0mmAN—4%— Support de suspension 1X-b Support de suspension 1C-b
x1 Spacer
3xomAmER oosagr  Disanerng
Screw
BAS3 x24 Schraube )
19804210 Vis BA16 5mou>4
X2 O-ring ﬁ Aﬂ
5 19805701 S"Bﬁ("? .
2.6X8mm7RAME X 51568 oint torique =
Screw 0
BA4 x2 Schraube Us G YT w1 gAY E A D AAL
19804777 Vis BA17 smm%_)r;g(éfsavn) Eﬁ 28 Rear upper bulkhead A E‘{-\ 30 Front upper bulkhead A
x2 0-Ring (braun) 13450646 Hintere, oberer Differentialtrager A 13450644 Vorderer, oberer Differentialtrager A
42259 Joint torique (brun) Cloison supérieure arriére A Cloison supérieure avant A
2x8mms @My EVTER
Tapping screw
BA5 x4 Schneidschraube
51566 Vis taraudeuse — BA18 2%98m ZI‘?; fjt k
X2
Achse
19805776 [=1=1
BAG 3.2mEU>Y 51444 Axe 1

1 E-Ring R TR
Circli
19804778 P BA19 1.6x8m vk

— UvT7yIN—1\b o~y FB 70O P YIN=/INILIAY R B
123204476 fgﬁ:e Eﬁ 29 Rear upper bulkhead B E.‘A 31 Front upper bulkhead B
5x5mm7sfEn—R—)b (H5) 51568 Axe 13450647 Hintere, oberer Differentialtrager B 13450645 Vorderer, oberer Differentialtrager B
O:ﬂlﬁmm] Ball connector ’ Cloison supérieure arriere B Cloison supérieure avant B
Kugelkopf
BA7 xa Connecteur a rotule
19804779
15107 U5 sazT T
Ball bearing BA20 =
Ef‘s Kugellager X9 EVOSSI si&aft "
a bi egelradwelle
45115 Roulement a billes 19804852 Axcga SUpport de
planétaire
BA9 8407 S INT UG
© oy Eall b"earmg BTk O7NILIAY RA - a7~y K B
22110 Rugf age; 3 bill Conter shaft Lower bulkhead A Lower bulkhead B
oulement a billes Hauptwelle Differentialtrager unten A AR Differentialtrager unten B
) BA21 Axe principal Cloison inférieur A E‘A34 Center post Cloison inférieur B
X1 Mittelpfosten
BA10 850;;3’3 '; bearing 13450640 @ 13450648 Golonnette centrale
X2 Metall-Lager
19805185 Palier en métal _ . ! ) BA35
RAFTIVTRZE X1
| Eteering pfostd Lenk 13450649
5X10X0.3mm</Ls agerzapten der Lenkung <
—oT —g—
Eé\‘l 1 gh:_'m-b BA22 Colonnettes de direction Q (:) ﬁotoérl mou’r?t/ k
19804536 coetbe X2 Motortrager
13454760 Support moteur
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F AL (#900-FEHR) - X1
Differential oil 53445
Differential6l

Huile de différentiel

A

BA36 x4

54617

=

/L — YR T FRAR—— (0.5mm)
Suspension mount spacer
Aufhangungs-Distanzstiick

Entretoise de support de suspension

BA37 x1 1 LAY bRV~
13454936 Direct holder
20TAA Y TF—— @ © Direktantriebs-
Main pulley i Mitnehmer
Haupt-Zahnriemenrad BA39 x1 Support direct
Poulie principale 13454935

BA38 x1 EALG YT
13454938 BA40 Direct cup
20TRSA 7 F—1— X2 Direktantriebs-
Drive pulley 51564 Mitnehmerhiilse
Antriebsriemenrad Coupelle directe
Poulie d’entrainement

B FIHRT Y

X;A41 Differential gasket
Differentialgehause-Dichtung

19804853 Joint de carter de différentiel

BA42 mnetzsi—%+ BA43 37Tor YA 7—U— BA44 37T¢vFus—u— BA45 #v777r—u—4r—2x
X1 Spur gear X1 37T One-way pulley X1 Differential pulley X1 Differential case
51557 Stirnradgetriebe 13454641 37Z Riemenscheibe des Freilaufs 51566 Zahnriemenrad 51566 Differentialgehause
Pignon intermédiaire Poulie 37 dts de roue libre Poulie de différentiel Carter de différentiel
smmEO0—=R—/b BB13 5><7><0.1mm'*'/L\
9 ~ @ O:Qmmm] Ball connector X2 ghlhm‘be
Kugelkopf chel
BB5 x6  Connecteurarotule 53587 Cale N
53642 BB19 #x<vrhi1C
o 3X5X0.3mm/Ls X1 Suspension mount 1C
3X8mmASAMER BB6 TR @ ﬂ BB14 Shim 13454932 Aufhéngungs-Befestigung 1C
Screw Suspension ball x4 Scheibe Support de suspension 1C
Schraube X8 Aufhangungs-Kugel 53585 Cole
BA1 x2 Via 53709  Rotule de suspension O O
19805765 . . BA-I 3 3X5X0.1mm3/ L
3x6mASERE R BB7 6307 YUY x4 Shim
'"""S‘ . Ball bearing 23585 Scheibe BB20 “x=uvkIF
Sgh?"e’lvube 21208 Kugellager Cale x1 Suspension mount 1F
BB1 x11 Vie Roulement a billes 13450654 Aufhéingungs-Befestigung 1F
19804212 I Support de suspension 1F
3X10mABME R BBg ©5*305XIma—y— BB15 3x46m> 7k
pacer Shaft
Serew X2 Distanzring x4
BB2 x1 Schraube 53873 Entretoise 53851 ﬁchse
19805957 Vis xe BB21 ;717-7 > I~7«\°—t*7“— (0.5mm)
. 5%3. S — v uspension mount spacer
3XBmARMER BBY 5.5x3.0m2—% (¢ ) T a3 Aufhangungs.Distansetick
X2 Spacer A 53932 C )
Screw Distanzring Entretoise de support de suspension
BB3 x4  Schraube 53539 Entratoise BB16 3x42miz—isy2ibsv7 b
19805767 vis X2 Tumnbuckle shaft RFTYIIGT—Ls
T 54250 Spann-Achse Steering arm
3x6mrSAIE X @ 5231 0 5-5X2~0""“§;;ce? Biellette a pas inversés Schubs%ange
Screw Di i Commande de direction
53539 istanzring
BA3 x1 Schraube Entretoise Wﬂm}m BB22 x2
19804210 © 3X18mE—/I\y 7L+ T+ 13454924
BA14 5.5x1.0mZ~—— BB17 Turnbuckle shaft
mmm 4X8mmARO—E X X8 Spacer X1 Spann-Achse
Screw 53539 Distanzring 54247 Biellette & pas inversés
BB4 x4 Schraube Entretoise
19804780 i . ey RAFTIGT T
BB11 5.5%0.5mnx~_—4— BB185m77 Y v A% — BB23 x1 Steering bridge
X2 Spacer X6 Adjuster 13454925 Lenkungs-Briicke
BA7 x3 53539 Distanzring 53601 Einstellstick Pontet de direction
19804779 Entretoise Chape arotule
) BB24 x1 13454923
5xX5mm7sAEO—=R—L (H5) BB12 3X0.7mm ANR—H— TUFILT—TX X1 NIVRREETY VR
Ball connector X2 Spacer Anti-wear grease 53439 Belt stabilizer mount
Kugelkopf 19805645 Distanzring VerschleiB minderndes Fett Halterung des Riemen-Stabilisators
Connecteur a rotule Entretoise Graisse anti-usure Suport de stabilisateur de courroie
5x10mSBEO—R—)L 5X7X0.1mn/Ls 4.5X4.0mT7 S IINA T
~ Ball connector BB13 Shim BC11 Flanged tube
BC4 x4 Kugelkopf X4 Scheibe x2 Kragenrohr
19804782 Connecteur a rotule 53587 Cale 19804382 Tube a flasque
R 5X9mmSAEO—R—)L (5&) 5X6.4X1.5mmANR—H— 2.6X25mm> v 7
3X1 Ommgic?;ﬂvlvlt S Ball connector (short) BC9 Spacer ::II . mms/h‘\;ft b
Kugelkopf (kurz) X4 Distanzring BC12 x2 Achse
BB2 x2 Schraube 18950:4554;( 2 Connecteur a rotule 19804372 Entretoise 53917 Axe
19805957 (court)
3X6m7AME R 5X8mA AL O—R—IL BB9 35%3.0mAN—— T T ] 26x2myv7t
A3 gc:]ew b Ball connector X2 g?;gﬁ;ﬁng BC13 Shaft
X4 chraube Kugelkopf . - X2 Achse
19804210 Vis 58390076 x2 Connecteur a rotule 53589 Entretoise 53917 Axe
1.6X4mF vy TR Y2— 5X5mAALO—R—IL (HS) 5.5X1.0mZR—4H— 2%10m 7 -
Cap screw Ball connector 55‘1 4 Spacer ) [(— Shaft
BC1 x4 Zylinderkopfschraube BA7 x2 Kugelkopf 43539 Distanzring BC14 x4 Achse
19805893 Vis a téte cylindrique 19804779 Connecteur & rotule Entretoise 50594 Axe
53570 53570
BC2 3I<3mIERY BC7 1050N7U>% @H BB11 55X0Sm2~—t— — 2%9.8m5 07 |
Grub Ball bearing X6 . Spacer Shaft
X8 rub screw X6 Distanzrin BA18 x2
Madenschraube 42113 Kugellager 53539 g Achse
50576 Vis pointeau Roulement a billes Entretoise ?;232776 Axe
3X2.5m1 EXY 10507 1) > %" (3mmiE) 4.5X4.7mMT S DINAT 1.6X9m+ 7 b
Esc 3 Grub screw @ E? 8 Ball bearing (3mm) ?20 10 Flanged tube — Shaft
19805777 Madenschraube 42220 Kugellager (3mm) 19804396 Kragenrohr BC16 x4 Achse
Vis pointeau Roulement & billes (3mm) Tube a flasque 42221 Axe
53827
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C

==

5mm7 Vv XA —
Adjuster
Einstellstiick

X10

BC27 x1 42081

UVYRRESAY— (ET4TL-VTH)

53601 Chape arotule Rear stabilizer rod (medium-soft)
‘ Hintere Stabilisatorstange (mittel-weich)
() T . Hintere Stabilieatorstange (mittel-weich
BC17 3x32m&—>i\voiLvv7 b BG22 SM7TvAR—S
x4 Turnbuckle shaft @ x4 A.d]us"ﬁr ok
54249 Spann-Achse 54489 Fi BC28 x1 42281
Biellette & pas inversés ape a rotule . N
7OV rREESAHP— (TFATLVTH)
Front stabilizer rod (medium-soft)
l“““‘““ AT v AR — Vordere Stabilisatorstange (mittel-weich)
@'- BC23 " Adjuster Barre anti-roulis avant (moyenne-mou)
BC18 —VroAN X2 Einstellstiick
X2 Wheel axle 51111 Chape arotule N
51445  Rad-Achse WAHILE>
Axe de roue PEE S VAT v
Oy R kw/iR— Joint pipe
()] 44 @ m BC24 Rod stopper Verbindungsrohr
] x4 Gestange-Stellring BC31 x2 Tubes de liaison
BC19 smzrrsov7r @ 53827 Bague de renvoi 52210
X2 Swing shaft (blue - -
54077 Querﬁ’veue (b(|au) ) ZECTUE BC29 WHILAY FORIV+T+ ) .
Axe (bleu) BC25 Sstabilizer end X2 Wheel axle WHIVE>Y FORIVI 2T
. X4 Stabilisator-Endstiick 42218 Fad-hchse Axlering j
BC20 7’731le P 19804781 Extrémité de barre Moyeu 9
) Axle ring anti-roulis %
51444 Achsring “ | | BC32 x4
Moyeu 42221 /19804802 i
3
4 HA—IVNT S S49% WHILEY PORZIE— |
BC21 gj;;i;:'f"i_ 5‘926 Wheel hub BC30 WALZ> 4ambSAT¥ vk (o] Cross joint 3
@ <2 Kreuzzapfen 53570 rllidgib;e roue 2(2217 Achswelle BC33 x4 Krouzzapfen !
51444 Joint croisé 4 Arbre d’entrainement 42221 Joint croisé ‘i
?
1 1) = zno
o~ ey N Qil seal
D @ @ BD5 ERbrovE BD11 x4 Olabdichtung
X4 Piston rod Joint d’étanchéité
53850 Kolbenstange
Axe de piston
3X8mmASARER 12mmoy > &
Screw O-ring N —
BA1 x4 Schraube BD6 O-Ring UR'\"Q YIN—AT—
19805765 Vis X4 Joint torique  Rear damper stay
19444361 Hintere Dampferstrebe
. Support d’amortisseur arriére
3X8mmSAMER §
Screw 3moY 5 (Ua:H)
BB3 xs Schraube BD7 Silicone O-ring (blue)
19805767 Vis X4 Silikon-O-Ring (blau)
42137 Joint silicone (bleu)
BD1 2mEU>Y
<8 (E;Rilr_wg BD8 x4 TOY R EVIN—RF—
irclip 1]~ A2 Front damper stay
50588 HYIN—=2 )= Vordere Dampferstrebe

BD2 smEO—R—)bFw b

Damper cylinder
Dampfer-Zylinder

Support d’amortisseur avant

4 Ball connector nut Corps d’'amortisseur
Kugelkopf-Mutter <
53640 Ecrou-connecteur % BD14 x4 19804414 2/47”'5; /I;J__jﬁ
arotule BD9 x4 19444358 2FYDHYF—F e PG
DU H—d S 4 - Coil spring
g i G Spring retainer (soft, black/red)
ER Y ylinder cap Feder-Spanner Spiralfeder
BD3 Pisto'; Zylinder-Kappe Butée de resort (v?eich, schwarz/rot)
X4 Kolben Capuchon d’amortisseur Ressort hélicoidal
(souple, noir/rouge)
BD10 x4 19444359 BD15 x4 42192 EBJG x4
BD4 &Y FAHAF oy RFAHCFfvry 7S RTYTRIVE— HAUIN—=F AV «eeee X1
@ <4 Rod guide Rod guide cap Spring holder Damper oil 53443
19804854 Stangenfiihrung Kappe an der Gestéangefiihrung Federhalter Dampfer-Ol
Guide d’axe Coupelle de guidage d’axe Embase de ressort Huile pour amortisseurs
o 3X10mEyEYFTER BE10 x1
Tapping screw 13404030
BE3 x1 Schneidschraube INUIN—HF—
3x10mAERE X 19804392 Vis taraudeuse Bumper support
mm7 s StoBfangerhalter
o 2.6X10mEy VI ER Support de pare-
BE1 x1 Schraube (Jrmme > : chocs
19805763 Vis Tapping screw
BE4 x1 Schneidschraube
G}mﬁﬂm 3xX8mmAAARE R 50575 Vis taraudeuse SO — Rl b
Screw BD2 &= =R k4
BA1 x5 Schraube BE5 ‘m7I¥IFvb <1 Ball connector nut BE11 H—RTHU
19805765 Vis 5 Flange nut ge op! x1 Servo mount
x4 53640 Ecrou-connecteur O
" N Kragenmutter arotule 13450641 Servo-Halterung
([bmm 3x6mm7<EIERX 42143 Ecrou a flasque Support de servo
Screw
BB1 x3 Schraube N BE7 x4 53646 FUFFEZ
19804212 Vis BE6 3"""\"7\, a/s: e*; - 4.1><11.5><0.Ssmr|11’\"——"j'— O ED Antenna post O
- . X4 . . pacer Antennenstange
3X10mSAME X 50586 Beilagscheibe Distanzring BE12 xq Pied d:amenng
Screw Rondelle Entretoise 13455898
BB2 x5 Schraube
Vis . u >
19805957 BBO 5-5%X3.0mAR—t— BE8 x2 51000 6mm;:p/p?;t >
3X8mmSAMNME X @ D X1 gPa}[ce" . H—Rt1/ \\—1.7‘) AN Federstift
Screw 53539 Ernarag Servo saver spring (small) BE13 x6 Epingle métallique
"BB3 x7 Schraube niretoise Servo-Saver-Feder (klein) 51537
19805767 Vis Ressort de sauve-servo -
. ST (petit) TUTFFEYY
[Dm 3X6mmASAME X @ |:| BA14 5.5X1'0mmé;\ace? @ Antenna cap
Screw X2 g L Antennenkappe
Distanzring . 3
Schraube 53539 ! BE14 x1 capuchon d’ant
1B9Q‘§21;<3 o Entretoise BE9 x1 s1000 o apuchon d’antenne

2.6X10mmF+ v SR Ja1—

Cap screw
BE2 x1 Zylinderkopfschraube
19805888

Vis a téte cylindrique

|

Ol

BB11 5.5X0.5mmAN—+H—

X2 Spacer
53539 Distanzring
Entretoise

Y—REAN=ZT U2 T (K)
Servo saver spring (large)
Servo-Saver-Feder (groB)
Ressort de sauve-servo
(grand)

WET—7 (£-20X120mm) ---X1
Double-sided tape (black) 50171
Doppelklebeband (schwarz)
Adhésif double face (noir)
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ITEM 42285

TAMIVARACING FACTORYY

woslp
CH%WPION

YT IY—b
Ver 1.00
SETTING SHEET

K4 B = BE
Name Date Air temp. Humidity
a—X OA—XaAYFava>v BRERE
Track Track condition Track temp.
Zarky 2 PyN—T—LRITav
(Front) 1 Upper arm position
TYIN—T—Ls TV rFIRIVNTFvUT) R HAIN—BALT
AUIN—KRIVa>y AR—H— Front axle Damper type
Damper position Upper arm spacer
pere PP P FrvIN—£
TYIN=T —LANR—H— No. L Camber angle °
Upper arm spacer
( BHE EX k> I
/y Ground clearance o Piston hole(s)
3 YNV R bO—o FAIV
l Rebound stroke o Qil #
RZESAH— RTYY
Stabilizer Spring
RA—JVAR—H—
Wheel spacer m
=
Front drive
YRAITVPAR—H— F mm
Sus. mount spacer R mm mm FIFAIV
Differential oil # %
Uy 2 PyN—F—LRIvay
{Rear) &1 Upper arm position
T IN—F— L UvY7vISA 24T B IN—2AT
e S Rear upright Damper type
BUN—RI3y AR—H— 416 / 418
B s Damper position Upper arm spacer <~ N—
FronN—»f .
TYIN—=T — LANR—H— No. Camber angle
Upper arm spacer == ey .
/ Ground clearance - Piston hole{s\)
! UNTYFRFO—2 0
Rebound stroke mn Oil #
AZESAH— ATV
_ Stabilizer Spring
RA—JVAR—H—
Wheel spacer m
Uhd o o)
Rear drive
HRIIVIAR—Y— | mn FTAAIV X*E
Sus. mount spacer R mn Differential oil Memo
TYTSARAT TYTSA P AR—H— ANR—H—
Upright 416 / 418  Upright spacer mm Spacer mm E—5—
arvkb—£A R Motor
Toe angle (front) . ZIN—F+ |t P X 4
+ / \771'7:.‘:’( FA  gB g Spur gear Pinion gear
p— Balance weight C g,D gE g =
T T
o a—7—— 1
Center pull i : o Sy =
= pulley Direct INyF)—
ITI Battery / g
L) H .
f BN H AT ™ uFu—=uob R
FHFRIU k) Pl 1 A qn Battery holders RYRXTUk | Body
F sus. mount [<E, ~-- R sus. mount
Front Front 1 pc. IALT
. ] __ = E = o © (T /_ Sep. Wing
Rear 1 pc. = v, —
sep. ![ (@)@ _g i QIGIOA" , e
| .\I‘ll !L‘- % Rear Tire
) (U — ( J l
83 &m@ v ! — |7 i) * %
= (HO iq [.( = A=)
=/ Il ! _I @y " e Wheel
- '-1.'!4@ “ M.la;.v
= RFTIIGANR—H— N SF—
Steering spacer mm Tire insert
o7y E " PR — LR —H— RYRT—LAN—H— RZFSyT
Lower deck mm F sus. arm spacer mm R sus. arm spacer mm Best lap
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TAMIYA
www. famiya.com

FANT N, F T2 3 Y Iz EDEBREERITIE, BIEDARZI—H— P ETEIEEL,
*After Market Service Card is required for purchase of replacement parts or optional parts.

% Die Kunden-Servicekarte wird fur den Kauf von Ersatzteilen oder Zubehorteilen gebraucht.

% La Carte Service Piéces Détachées sert a 'achat de piéces détachées ou optionnelles.
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